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MOTTO 

“Allah tidak membebani seseorang melainkan sesuai kesanggupannya” 

(Q.S Al Baqarah: 286) 

“Hi orang-orang yang beriman, jadikanlah sabar dan shalatmu sebagai 

penolongmu, sesungguhnya Allah beserta orang-orang yang sabar” 

(Q.S Al Baqarah: 153) 

“Barang siapa yang keluar rumah untuk mencari ilmu maka dia berada dijalan 

allah hingga ia pulang 

(H.R Tirmidzi) 
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ABSTRAK 

 

Motor induksi 1 fasa merupakan motor penghasil gerak mekanik yang dapat 

dimanfaatkan untuk menggerakan beban berputar, pada motor induksi 1 fasa terdiri 

dari dua konstruksi komponen pertama peralatan stator tempat meletakan kumparan 

kawat tembaga untuk menerima arus dan tegangan listrik bolak-balik sebesar 220Vac 

dan frekuensi listrik 50Hz sehingga kumparan tersebut dapat menghasilkan medan 

kutub magnit utara dan selatan, dengan kecepatan maksimum 1500Rpm. 

Kemudian dari hasil fluksi magnit berjumlah 4 kutub, akan mentransfer medan magnit 

stator ke rotor sehingga rotor dapat berputar dengan kecepatan maksimum, untuk 

menghasilkan gerak mekanik ketika motor tersebut dimodifikasi menjadi suatu 

generator listrik atau penghasil sumber tenaga listrik maka rotor dirubah menjadi 

penerima gerak mekanik, untuk mentransfer medan magnit, ke kumparan stator, 

dengan demikian kumparan stator akan menimbulkan kuat medan listrik dari fluksi 

magnit tersebut oleh karena rotor tidak menimbulkan medan magnit yang kuat maka 

pada poros rotor dipasang medan magnit yang kuat berupa neody magnit untuk dapat 

menghasilkan induksi magnit dengan kuat medan magnit mencapai ribuan weber / 

putaran rotordengan demikian motor yang dimodifikasi neody magnit pada rotor yang 

berputar dapat dimanfaatkan sebagai generator listrik arus bolak-balik. 

Kata Kunci : Motor Listrik 1 Fasa, Neody Magnit, Generator Listrik, Sumber Listrik 

Alternatif 
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ABSTRACT 

1 phase induction motor is a motor that produces mechanical motion that can be used 

to drive rotating loads, the 1 phase induction motor consists of the first two component 

construction stator equipment to place copper wire coils to receive alternating electric 

current and voltage of 220Vac and 50Hz electrical frequency so that the coil can 

produce magnetic fields north and south, with a maximum speed of 1500Rpm. Then 

from the results of 4 poles of magnetic flux, will transfer the stator magnetic field to 

the rotor so that the rotor can rotate at maximum speed, to produce mechanical motion 

when the motor is modified into an electric generator or a source of electric power, the 

rotor is converted into a mechanical motion receiver, to transfer the magnetic field, to 

the stator coil, thus the stator coil will cause the electric field strength from the 

magnetic flux because the rotor does not cause a strong magnetic field, then the strong 

magnetic field in the form of a neody magnet to generate magnetic induction with a 

strong field magnets reach thousands of weber / rotation rotation so that the motor 

modified neody magnets on the rotating rotor can be used as an alternating current 

electricity generator. 

Keywords : 1 Phase Electric Motor, Neody Magnets, Electric Generator, Electric 

         Source Alternative 
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BAB 1 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang 

Energi listrik alternatif merupakan sumber muatan aliran listrik yang banyak 

dimanfaatkan oleh masyarakat dipedesaan, maupun didaerah terpencil yang belum ada 

sistem jaringan listriknya, dengan sumber energi listriknya berasal dari Solar Cell, 

Akumulator, dan inverter, melalui perubahan tegangan sumber listrik 12Vdc, 

akumulator menjadi tegangan arus bolak-balik 220Vac untuk dimanfaatkan sebagai 

sumber listrik peralatan rumah tangga dan lain – lain. 

Disaat inverter berkerja dalam mengaktifkan peralatan listrik, akumulator 

melepas muatan listriknya dalam waktu tertentu pula, sehingga tegangan listrik 

akumulatorpun turun derastis, namun proses muatan listrik akumulatorpun terisi 

kembali ketika akumulator terhubung melalui solar cell, yang mendasarkan 

penyerapan energi sinar matahari ketika solar cell tidak menyerap energi sinar 

matahari, seperti pada waktu malam hari, maka solar cell tidak dapat mensupplay 

muatan listriknya ke akumulator, maka inverter tidak dapat difungsikan sebagai 

mestinya untuk menghidupkan beban. 

Oleh sebab itulah untuk menjaga kestabilan muatan listrik akumulator tersebut 

perlu adanya studi analisis dari sistem peralatan pembangkit listriknya dengan 

mengganti solar cell menggunakan generator magnet permanen sebagai pengisi arus 

listrik ke akumulator, perputaran kecepatan generator listrik magnet permanen tersebut 

berasal dari sistem pengkopelan motor induksi 1 fasa start kapasitor, menggunakan 

pulley van belt, dan tegangan sumber motor tersebut dari keluaran sumber listrik 
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inverter, sehingga proses pengisian muatan listrik akumulatorpun bekerja secara 

continue, untuk menjaga sumber tegangan sistem keluaran inverter tetap stabil, dalam 

menghidupkan peralatan listrik yang terkoneksi. 

Dengan inilah untuk metodelogi memilih langkahnya penulis ingin 

mengetengahkan suatu “Analisis Kinerja Motor Induksi 1 Fasa Dimodifikasi 

Generator”. 

Judul diatas tersebut merupakan proposal, tugas akhir dalam penyusunan isi 

skripsi selanjutnya. 

1.2 Tujuan Penelitian 

Menganalisis Kinerja Motor Induksi 1 Fasa Dimodifikasi Generator, dengan 

proses pembangkit tenaga listrik alternatif pengganti solar cell dalam pengisian 

muatan akumulator yang bekerja terus–menerus sehingga proses energi sistem ke 

beban tetap konstan. 

1.3 Batasan Masalah 

Analisis Kinerja Motor Termodifikasi Generator, permasalahnya dibatasi hanya 

membahas mengenai perhitungan: 

1. Arus dan tegangan listrik yang disupply dari generator ke akumulator 

2. Kecepatan dan torsi generator disaat pengisian arus ke akumulator ketika 

dibeban 

3. Arus dan tegangan yang dibutuhkan motor disaat dikopel kegenerator 

untuk pengisian muatan listrik akumulator 

4. Kecepatan dan torsi motor 

5. Daya dan efisiensi generator dan motor ketika dibeban 
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1.4 Sistematika Penulisan 

Uraian dalam penyusunan proposal isi tugas akhir ini terdiri dari beberapa bab 

yang isinya antara lain: 

BAB 1 PENDAHULUAN 

Bab ini membahas tentang latar belakang, tujuan penelitian, batasan masalah dan 

sistematika penulisan. 

BAB 2 TINJAUAN PUSTAKA 

Bab ini membahas tentang motor induksi 1 fasa, prinsip kerja motor induksi, 

konstruksi motor induksi, slip, rangkaian ekivalen motor induksi, generator magnet. 

BAB 3 METODE PENELITIAN 

Bab ini berisi penjelasan mengenai tempat dan waktu, jadwal pelaksanaan, 

diagram flowchart, diagram blok sistem pembangkit listrik, alat dan bahan, proses 

perakitan pembangkit listrik, langkah pengujian dan pengukuran pembangkit listrik 

neodi magnetik 

BAB 4 ANALISA PENELITIAN DAN PEMBAHASAN 

Bab ini membahas tentang data generator, data motor 1 fasa, data sumber listrik 

arus bolak-balik, data hasil pengukuran, analisis perhitungan tabel 4.1 dan tabel 4.4, 

analisis perhitungan tabel 4.2 dan tabel 4.4, analisis perhitungan sumber listrik arus 

bolak-balik 220v. 
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BAB 5 KESIMPULAN DAN SARAN 

Pada bab ini membahas tentang penutup yang terdiri dari kesimpulan dan saran 

akhir dari pembahasan untuk suatu peningkatan kedepannya. 
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