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ABSTRAK

Pertumbuhan pengguna kendaraan bermotor yang semakin meningkat membuat
kualitas kendaraan pun semakin mendesak namun perkembangan tersebut di iringi
banyaknya tindakan kriminal seperi pencurian kendaraan bermotor oleh karena itu
diperlukan sistem keamanan pada kendaraan bermotor. Salah satu solusi yang dapat
digunakan untuk membantu sistem keamanan kendaraan bermotor ialah dengan
menggunakan Internet of Things. Maka dengan itu penelitian ini bertujuan untuk
membuat sistem pembuatan alat pada kendaraan sepeda motor dengan
menggunakan modul ESP8266V3 dan ESP32-CAM sebagai mikrokontrol utama
pada alat ini, alat ini dirancang untuk memantau dan memberikan titik kordinasi
kendaraan bermotor serta mematikan pengapian pada kendaraan apabila mengalami
pencurian motor. Modul ESP8266V3 dan ESP32-CAM dikhususkan dalam
penelitian ini karena bisa terkoneksi internet sehingga bisa mengirimkan data
melalui telegram.

Kata Kunci: Kendaraan, Internet of Things, ESP8266V3, ESP32-CAM
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ABSTRACT

The rapid growth in the number of motor vehicle users has consequently increased
the demand for reliable vehicle security systems. However, this trend is also
accompanied by a significant rise in criminal activities, particularly motorcycle
theft. Therefore, the development of an effective security mechanism for motor
vehicles is of critical importance. One promising approach to address this issue is
the integration of the Internet of Things. into vehicle security systems.This research
is aimed at the design and implementation of a motorcycle security system utilizing
the ESP8266V3 and ESP32-CAM modules as the primary microcontrollers. The
proposed system is capable of monitoring and transmitting the real-time location
of the motorcycle, as well as remotely disabling the ignition system in the event of
unauthorized access or theft attempts. The selection of the ESP8266V3 and ESP32-
CAM modules is based on their internet connectivity features, which enable efficient
data transmission through the Telegram platform.

Keywoards: Vehicle, Internet of Things, ESP8266, ESP32-CAM
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BAB I

PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

Kendaraan bermotor, khususnya sepeda motor, merupakan salah satu
sarana transportasi yang paling banyak digunakan oleh masyarakat di
Indonesia. Hal ini disebabkan oleh sifatnya yang praktis, ekonomis, dan mampu
menjangkau berbagai medan jalan, baik di wilayah perkotaan maupun
pedesaan. Menurut Badan Pusat Statistik (BPS), jumlah kendaraan bermotor di
Indonesia terus meningkat setiap tahunnya, dengan pertumbuhan signifikan
pada jenis sepeda motor yang mencapai sekitar lima juta unit per tahun. Data
ini menunjukkan bahwa sepeda motor telah menjadi sarana transportasi utama

dan bagian integral dari kehidupan sehari-hari masyarakat Indonesia.[1]

Sepeda motor memiliki peran yang sangat penting, tidak hanya sebagai
alat mobilitas, tetapi juga sebagai penunjang mata pencaharian. Banyak sektor
pekerjaan yang sangat bergantung pada keberadaan sepeda motor, seperti
pengemudi ojek daring, kurir pengiriman barang, pedagang keliling, hingga
karyawan kantoran yang memanfaatkan sepeda motor untuk mobilitas harian.
Kehilangan sepeda motor bagi sebagian orang bukan hanya berarti kehilangan
aset berharga, tetapi juga mengakibatkan terganggunya mata pencaharian dan

menurunnya kualitas hidup.



Seiring dengan meningkatnya jumlah sepeda motor, angka tindak
kriminal pencurian kendaraan bermotor juga terus mengalami peningkatan.
Pencurian sepeda motor menjadi salah satu bentuk kejahatan yang paling sering
terjadi di berbagai wilayah di Indonesia. Kejahatan ini umumnya dilakukan
secara cepat dan terencana, sehingga sering kali sulit untuk dicegah dengan
sistem keamanan konvensional yang dimiliki oleh pemilik kendaraan.[2]

Sistem keamanan konvensional yang umum digunakan, seperti kunci
bawaan pabrik, kunci ganda, gembok cakram, atau alarm sederhana, memang
dapat memberikan penghalang awal bagi pelaku kejahatan. Namun,
kenyataannya metode ini sering kali tidak efektif dalam mencegah
pencurian.[3] Salah satu kelemahan mendasar dari sistem keamanan
konvensional adalah sifatnya yang pasif, yaitu hanya berfungsi sebagai
penghalang fisik atau pemberi peringatan suara. Sistem tersebut tidak memiliki
kemampuan untuk memberikan informasi secara real-time kepada pemilik
kendaraan, sehingga respon terhadap pencurian menjadi lambat dan peluang
untuk mendapatkan kembali kendaraan yang hilang menjadi kecil.

Perkembangan teknologi Internet of Things (IoT) memberikan peluang
besar untuk meningkatkan sistem keamanan kendaraan bermotor IoT
memungkinkan integrasi antara perangkat keras, sensor, dan jaringan internet
sehingga informasi dapat dikirimkan dan diakses secara langsung oleh pemilik
kendaraan melalui perangkat seperti smartphone. Sistem keamanan berbasis
IoT memiliki keunggulan dalam hal monitoring jarak jauh, pemberian notifikasi

instan, serta kontrol aktif terhadap fungsi kendaraan. [3]



Dalam penelitian ini, dirancang dan dibangun sebuah sistem keamanan
sepeda motor berbasis IoT menggunakan modul ESP8266V3, ESP32-CAM,
GPS, dan Relay. Modul ESP8266V3 dipilih karena ukurannya yang kecil,
konsumsi daya yang rendah, serta kemudahan integrasinya dengan berbagai
perangkat lain. Modul ini memungkinkan pertukaran data secara cepat melalui
koneksi internet, sehingga status kendaraan dapat dipantau secara langsung.

Sementara itu, ESP32-CAM menambahkan kemampuan visual melalui
kamera yang dapat mengambil gambar atau video saat terjadi aktivitas
mencurigakan pada kendaraan. Fitur ini memberikan bukti visual yang dapat
membantu proses identifikasi dan penelusuran. Modul GPS digunakan untuk
melacak posisi kendaraan secara akurat dan mengirimkan informasi lokasi ke
smartphone pemilik. Sedangkan Relay berfungsi sebagai pengendali arus listrik
pada kendaraan, memungkinkan pemilik untuk mematikan mesin dari jarak

jauh apabila terdeteksi adanya upaya pencurian.[4]

Dengan menggabungkan keempat komponen utama ini, diharapkan
sistem keamanan yang dirancang mampu memberikan perlindungan yang lebih
efektif dibandingkan sistem konvensional Pemilik kendaraan tidak hanya dapat
memantau kondisi motornya secara langsung, tetapi juga memiliki kendali
untuk mengambil tindakan pencegahan secara cepat. Melalui penerapan
teknologi IoT, sistem keamanan ini diharapkan dapat mengurangi risiko
pencurian sepeda motor serta memberikan rasa aman dan nyaman bagi para
penggunanya. Berdasarkan permasalahan diatas, penulis membuat sebuah
penelitian yang berjudul “Rancang bangun sistem keamanan kendaraan

bermotor untuk mencegah pencurian berbasis IoT dengan menggunakan modul



ESP8266V3 dan ESP32- CAM” dengan adanya penelitian semoga bisa

membantu pemantauan dan keamanan pada sepeda motor.

1.2. Identifikasi masalah

Berdasarkan uraian latar belakang yang telah dipaparkan, permasalahan

yang dapat diidentifikasi adalah sebagai berikut:

1. Jumlah sepeda motor di Indonesia terus meningkat setiap tahunnya,
sehingga risiko pencurian kendaraan juga semakin tinggi.

2. Sistem keamanan konvensional seperti kunci ganda, gembok cakram,
atau alarm sederhana masih memiliki kelemahan dan mudah dibobol
oleh pelaku pencurian.

3. Sistem keamanan konvensional bersifat pasif dan tidak mampu
memberikan informasi secara real-time kepada pemilik kendaraan.

4. Dibutuhkan sistem keamanan sepeda motor yang mampu memberikan
notifikasi langsung, pelacakan lokasi, dan kontrol aktif terhadap
kendaraan untuk mencegah atau meminimalkan kerugian akibat

pencurian.

1.3 Rumusan Masalah

Berdasarkan permasalahan yang ada di latar belakang di atas dapat ditarik
rumusan masalah dalam peneilitian ini yaitu. Bagaimana merancang sistem
berbasis IoT yang dapat meningkatkan keamanan sepeda motor dengan

menggunakan modul ESP8266V3 dan ESP32-CAM?



1.4 Tujuan Penelitian

Tujuan dari penelitian rancang bangun sistem kendaraan bermotor

mengunakan modul ESP8266V3 dan ESP32-CAM ini adalah untuk membantu

mengurangi resiko kerugian apabila terjadinnya kehilangan kendaraan sepeda

motor. Secara lebih spesifik, tujuan penelitian ini meliputi:

1. Untuk Merancang dan membangun sistem keamanan sepeda motor

berbasis IoT dengan memanfaatkan modul ESP8266V3, ESP32-CAM,

GPS, dan Relay.

2. Mengimplementasikan sistem yang dapat memberikan notifikasi real-
time kepada pemilik kendaraan ketika terjadi aktivitas mencurigakan.
3. Mengintegrasikan fitur kamera, pelacakan lokasi, dan pemutusan arus
listrik kendaraan untuk mencegah pencurian.
1.5 Manfaat Penelitian

Manfaat yang diharapkan pada penelitian perancangan sistem kendaraan

bermotor ini meliputi :

1.

Manfaat Sosial : Memberikan pengenalan tentang IoT pada Masyarakat
bahwa penggunaan teknologi ini sangat membantu terutama untuk
keamanan sepeda motor.

Manfaat teknologi : mendorong keamanan pengembangan sistem loT
terutama di sektor transportasi khususnya untuk kendaraan.

Manfaat ekonomi : mengurangi resiko kerugiaan akibat pencurian

kendaraan melalui sistem keamanan yang lebih canggih.



1.6 Sistematika Penulisan

Dalam penulisan skripsi ini, penulis akan menyusunnya secara sistematis
agar lebih mudah dipahami. Struktur penulisan akan terdiri dari beberapa bagian

yang saling berhubungan, dengan perincian sebagai berikut.

BAB I PENDAHULUAN

Bagian ini akan mencakup beberapa elemen penting, termasuk latar
belakang permasalahan, tujuan pembahasan, batasan permasalahan, dan sistematika

penulisan skripsi.

BAB II TINJAUAN PUSTAKA

Pada bab ini menjelaskan secara singkat mengenai pengertian dan istilah-
istilah yang digunakan dalam penelitian dan juga menguraikan teori sistem

monitoring pemakaian debit air berbasis internet of things (iot).

BAB III METODELOGI PENELITIAN

Metedologi penelitian menjelaskan tentang metedologi yang digunakan
dalam penelitian. Metedologi penelitian ini meliputi jenis penelitian, lokasi dan

waktu sumber, sumber data, dan teknik perancangan alat.

BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN

Pada bab ini menguraikan hasil pengujian dan pembahasan dari
permasalahan yang ada. dengan membuat sistem monitoring pemakaian debit air
berbasis internet of things (iot) yang diharapkan dapat membantu memonitoring

pemakaian debit dan volume air.



BAB V PENUTUP KESIMPULAN DAN SARAN

Bab penutup ini berisikan kesimpulan serta saran. Kesimpulan berisi
tentang ringkasan hasil pengujian dan pembahasan, untuk itu kesimpulan harus
dilakukan dengan tajam dan jelas. Sedangkan saran berisi tentang usulan-usulan
terhadappenyelesaian lebih lanjut dari permasalahan yang dikaji seperti apakah
sistem yang dibuat ini lebih efisien dan dapat dikembangkan perakitannya pada

suatu metode lain yang mungkin mempunyai sistem kerja yang sama.
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