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ABSTRAK 

 

 

 

Keterbatasan akses energi listrik di wilayah terpencil mendorong 

pemanfaatan energi terbarukan yang efisien dan berkelanjutan. Penelitian ini 

bertujuan untuk merancang dan merealisasikan sistem penggerak motor DC 

berbasis panel surya dengan driver BTS7960 yang dilengkapi monitoring berbasis 

Internet of Things. Sistem ini digunakan untuk mesin pencacah rumput secara 

otomatis dan dipantau melalui aplikasi Blynk. Metode penelitian meliputi 

perancangan perangkat keras seperti panel surya, akumulator, driver motor, serta 

mikrokontroler ESP32 sebagai pusat kendali dan pengirim data monitoring. 

Pengujian dilakukan dengan memberikan variasi beban rumput untuk mengetahui 

pengaruhnya terhadap arus, tegangan, RPM, suhu, dan efisiensi sistem. Hasil 

pengujian menunjukkan bahwa sistem dapat beroperasi stabil pada berbagai tingkat 

beban. Arus meningkat sesuai beban, dengan suhu maksimum motor mencapai 

43°C. RPM motor tetap stabil, dan efisiensi sistem berkisar antara 70% hingga 80%, 

terutama optimal pada beban menengah. Pemantauan berbasis IoT berhasil 

menampilkan data suhu dan arus secara real-time, menunjukkan sistem kontrol dan 

monitoring bekerja efektif. Kesimpulannya, sistem ini mampu mengontrol motor 

DC secara efisien dan mandiri menggunakan energi surya serta menyediakan solusi 

monitoring jarak jauh yang andal. Inovasi ini potensial diterapkan di daerah 

terpencil sebagai solusi otomatisasi hemat energi berbasis IoT. 

 

Kata Kunci: Motor DC, Panel Surya, BTS7960, IoT, Conveyor. 



ix 

 

ABSTRACT 

 

The limited access to electricity in remote areas drives the adoption of 

efficient and sustainable renewable energy solutions. This study aims to design and 

implement a solar-powered DC motor drive system using a BTS7960 driver, 

integrated with Internet of Things (IoT)-based monitoring. The system is used to 

automate a grass-cutting machine and is monitored via the Blynk application. The 

research methodology includes the design of hardware components such as solar 

panels, batteries, motor drivers, and an ESP32 microcontroller as the control 

center and data monitoring transmitter. Testing was conducted by varying grass 

load inputs to analyze their effects on current, voltage, RPM, temperature, and 

system efficiency. The results demonstrate that the system operates stably under 

different load conditions. The current increases proportionally with the load, while 

the motor's maximum temperature reaches 43°C. The motor RPM remains stable, 

and system efficiency ranges between 70% and 80%, with optimal performance at 

medium loads. The IoT-based monitoring successfully displays real-time 

temperature and current data, confirming the effectiveness of the control and 

monitoring system. In conclusion, this system efficiently and autonomously controls 

a DC motor using solar energy while providing a reliable remote monitoring 

solution. This innovation has potential applications in remote areas as an energy-

efficient, IoT-based automation solution. 

Keywords: DC Motor, Solar Panel, BTS7960, IoT, Grass Cutter. 
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BAB 1 

PENDAHULUAN 

 

 

 

1.1. Latar Belakang 

Sektor peternakan memegang peranan penting dalam pemenuhan 

kebutuhan protein hewani bagi masyarakat. Pakan ternak yang berkualitas dan 

terjangkau merupakan salah satu faktor kunci dalam meningkatkan produktivitas 

peternakan. Rumput merupakan sumber pakan utama bagi ternak ruminansia, 

namun seringkali pemanfaatannya kurang optimal karena ukuran dan teksturnya 

yang kurang sesuai. Proses pencacahan rumput dapat meningkatkan efisiensi 

pencernaan dan penyerapan nutrisi oleh ternak, sehingga meningkatkan 

produktivitas.(Said 2021) 

Dalam era industri 4.0, teknologi berbasis Internet of Things (IoT) telah 

menjadi solusi utama dalam mengotomatisasi dan mengoptimalkan berbagai sistem 

industri, termasuk di sektor pertanian dan peternakan(Heru Sandi and Fatma 2023). 

Dengan meningkatnya permintaan akan pakan ternak yang efisien dan 

berkelanjutan, inovasi dalam pemanfaatan energi terbarukan menjadi sangat 

penting. Dengan mengintegrasikan teknologi IoT, mesin pencacah rumput bisa 

dikendalikan melalui IoT dengan catatan pemasok rumputnya tetap jalan mengikuti 

belt conveyer.  

Proses pencacahan rumput secara tradisional seringkali dilakukan secara 

manual, yang membutuhkan waktu dan tenaga yang besar. Penggunaan mesin 

pencacah rumput konvensional dapat meningkatkan efisiensi, namun memiliki 

beberapa keterbatasan, seperti penggunaan energi listrik dari PLN yang dapat 

meningkatkan biaya operasional, serta kurangnya fleksibilitas dalam pengendalian 

dan pemantauan. Mesin pencacah rumput bertenaga surya menjadi solusi yang tidak 
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hanya membantu meningkatkan produktivitas peternakan, tetapi juga mengurangi 

ketergantungan pada sumber energi fosil yang semakin terbatas dan mahal.(Sharif 

et al. 2023)  

Memanfaatkan sumber energi terbarukan, sistem ini berkontribusi pada 

pengurangan emisi karbon(Heru Sandi and Fatma 2023). Energi surya merupakan 

sumber energi terbarukan yang ramah lingkungan dan berlimpah di Indonesia. 

Dengan mengkombinasikan teknologi IoT dan energi surya, mesin pencacah 

rumput dapat menjadi solusi yang efisien, ekonomis, dan berkelanjutan bagi 

peternak.(Isrofi, Utama, and Putra 2021). 

Dalam Proses Pembuatan Alat Pencacah Rumput ini menggunaan panel 

surya sebagai sumber energi utamanya yang dimana cahaya matahari diresap oleh 

panel surya akan menghasilkan energi listrik dc yang kemudian dihubungkan ke 

solar charger controller (SCC) dan energi akan disimpan pada Akumulator (aki) 

serta motor DC digunakan sebagai penggeraknya. Selain itu, alat ini dilengkapi 

dengan Internet of Things (IoT) Arduino Uno D1 R32 yang memliki fitur 

konektivitas dan efisiensi tinggi,  dikombinasikan dengan driver motor BTS7960 

untuk mengendalikan motor DC. Sistem juga dilengkapi dengan sensor arus 

ACS712 untuk memantau konsumsi arus serta sensor suhu DS18B20 untuk 

mengamati kenaikan suhu motor saat bekerja. 

Maka Dengan judul tugas akhir ini yang mengusung tema "Implementasi 

Sistem Kontrol Motor DC Menggunakan Driver BTS7960 pada Alat Pencacah 

Pakan Ternak Berbasis Tenaga Surya", diharapkan dapat memberikan solusi 

praktis bagi peternak dalam mencacah pakan tanpa bergantung pada bahan bakar 

fosil. Penggunaan energi terbarukan, yaitu tenaga surya, memungkinkan peternak 

untuk mencacah kapan saja tanpa perlu mencari bahan bakar, yang selama ini 

menjadi kendala, terutama karena jarak tempuh untuk mendapatkannya cukup jauh. 

Kehadiran alat ini diharapkan dapat meningkatkan efisiensi kerja peternak serta 

mendukung pemanfaatan energi ramah lingkungan di daerah terpencil. 
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1.2. Tujuan Penulisan 

Adapun tujuan dari penelitian ini adalah mengimplementasikan sistem 

kontrol motor DC menggunakan driver BTS7960 pada alat pencacah pakan ternak 

bertenaga surya, serta menganalisis kinerja sistem melalui pemantauan arus, suhu 

dan RPM motor serta efisiensi saat alat beroperasi. 

1.3. Batasan Masalah 

Batasan masalah pada skripsi ini, hanya dititik beratkan pada pengukuran 

tegangan, arus, rpm dan suhu motor. Pembuatan laporan yang membahas tentang 

implementasi kontrol motor dc dengan driver BTS7960 pada alat pencacah pakan 

ternak bertenaga surya.  

1.4. Sistematika Penulisan 

BAB 1 PENDAHULUAN 

Bab ini berisi tentang latar belakang, tujuan, batasan masalah, dan 

sistematika penulisan skripsi. 

BAB 2 TINJAUAN PUSTAKA 

Membahas teori-teori dasar dan referensi penelitian terdahulu yang 

mendukung penelitian ini. 

BAB 3 METODE PENELITIAN 

Menjelaskan lokasi penelitian, alat dan bahan, metode pengumpulan dan 

analisis data, serta diagram alir proses kerja sistem. 

BAB 4 HASIL DAN PEMBAHASAN 

Menyajikan hasil pengujian alat dan analisis performa berdasarkan data arus 

dan suhu. 

BAB 5 KESIMPULAN DAN SARAN 

Berisi simpulan dari hasil penelitian dan saran pengembangan lebih lanjut.
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