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ABSTRAKS 

 

Electronic Over Current Relay ini merupakan komponen proteksi elektrik 

yang memiliki fungsi membatasi arus listrik yang mengalir pada motor, dimana alat 

ini memiliki tiga bagian utama yaitu bagian sensor mendeteksi arus, bagian proses 

menghitung dan menentukan suatu nilai, serta bagian output yang dihasilkan dari 

pemerosesan. Keakuratan dan fleksibilitas alat ini dapat melindungi motor hingga 

beban mekanis yang terhubung ke motor, prinsip kerja komponen ini apabila 

adanya kenaikan arus yang melebihi arus yang telah diatur dalam jangka waktu 

tertentu, maka EOCR akan langsung trip. Adapun lokasi yang digunakan sebagai 

objek penelitian di P.T Pupuk Sriwidjaja Palembang. Setelah mengetahui 

permasalahan tersebut maka terciptanya pokok ide untuk memodifikasi system 

safety device dengan menggunakan electronic over current relay pada motor 

GD201, setelah berhasil melakukan pemasangan kita dapat mengatur settingan arus 

yang diinginkan. Oleh karna itu alat EOCR ini memiliki settingan arus sebesar 22 

Ampere, maka pada saat arus melewati batas settingan yang telah ditetapkan 

tersebut sensor dari electronic over current relay ini akan memproteksi arus, 

sehingga relay akan trip secara instan. Untuk melihat kinerja dari relay ini penulis 

melakukan pengamatan selama 1 bulan, Setelah melakukan pengaplikasian ini, 

penulis berharap alat crystallizer agitator ini lebih diperhatikan pada saat pengisian 

bahan baku larutan agar tidak melebihi kapasitas tangki dari crystallizer agitator 

dan selalu mebersihkan sisa pengadukan yang tidak terurai oleh agitator tersebut 

sehingga tidak menyebabkan kenaikan arus yang signifikan pada motor GD201 

Kata Kunci: Motor Induksi, EOCR, Larutan Karbamat 
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ABSTARCT 

 

This Electronic Over Current Relay is an electrical protection component 

which has the function of limiting the electric current flowing to the motor, where 

this tool has three main parts, namely the sensor part detecting current, the 

calculation process part and determining a value, and the output part resulting 

from processing. The accuracy and interference of this tool can protect the motor 

from the mechanical load connected to the motor. The working principle of this 

component is that if there is an increase in current that exceeds the preset current 

within a certain period of time, the EOCR will immediately trip. The location used 

as a research object is at P.T Pupuk Sriwidjaja Palembang. After knowing this 

problem, the main idea was created to modify the system safety device by using an 

electronic overcurrent relay on the GD201 motor. After successful installation we 

can set the desired current settings. Therefore, this EOCR device has a current 

setting of 22 Amperes, so when the current exceeds the set limit, the sensor from the 

electronic overcurrent relay will protect the current, so the relay will trip instantly. 

To see the performance of this relay, the author made observations for 1 month. 

After carrying out this application, the author hopes that more attention will be 

paid to the agitator crystallizer when filling environmental raw materials so as not 

to exceed the tank capacity of the agitator crystallizer and always clean up the 

remaining agitation that is not broken down by the agitator. so it does not cause a 

significant increase in current in the GD201 motor. 

Keywords: Induction Motor, EOCR, Carbamate Solution 
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BAB 1 

PENDAHULUAN 

 

 

1.1. Latar Belakang 

Indonesia merupakan negara agraris dimana mayoritas penduduknya 

merupakan petani yang bekerja pada sektor pertanian dengan berkembangnya 

sektor pertanian, perkebunan, dan tanaman pangan serta sektor industri lain 

menyebabkan kebutuhan produk pupuk urea meningkat. Oleh sebab itu, kebutuhan 

pupuk urea sebagai faktor penunjang sangat diperlukan. Penambahan pupuk 

bertujuan kesuburan tanah meningkat, sehingga tanaman menjadi produktif serta 

memperbaiki keadaan kimiawi tanah. Pupuk dengan kandungan nitrogen yang 

tinggi biasa digunakan dalam sektor pertanian salah satunya yaitu urea. Di 

Indonesia sendiri untuk saat ini terdapat beberapa pabrik yang menghasilkan pupuk 

urea, salah satunya adalah PT. Pupuk Sriwidjaja Palembang. 

PT. Pupuk Sriwidjaja Palembang merupakan salah satu perusahaan pelopor 

pupuk urea di Indonesia dengan wilayah kerja yang cukup luas, untuk menunjang 

proses produksi yang membutuhkan daya listrik besar, PT. Pupuk Sriwidjaja 

memiliki sistem kelistrikannya sendiri, dimana peralatan yang paling banyak 

digunakan adalah motor induksi tiga fasa, motor induksi tiga fasa ini berperan 

penting dalam proses pencampuran (mixing) larutan yang telah terkristalisasi. 

Dalam proses pengkristalisasian larutan, PT. Pupuk Sriwidjaja menggunakan unit 

crystalizer agitator, yaitu sebuah unit yang berfungsi dalam pembentukan bahan 

padat dari pengendapan larutan, proses pencampuran dengan alat ini menggunakan 

bantuan motor GD 201 sebagai penggeraknya. 

Motor induksi tiga phasa banyak digunakan pada dunia industri, secara umum 

ada dua jenis motor induksi berdasarkan jumlah fasa yang digunakan motor induksi 

satu fasa dan motor induksi tiga fasa. Cara kerja kedua motor ini pada dasarnya 

sama karena induksi medan putar pada belitan primer (stator) yang melepaskan 

batang rotor (Saptadi, 2020).  
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Sehingga induktansi berlangsung di rotor namun motor induksi ini sangat 

sensitif terhadap arus serta beban yang berlebih, jika terjadi secara terus-menerus 

hal ini dapat berdampak pada menurunnya kemampuan isolasi motor. Arus tidak 

secara signifikan mempengaruhi penurunan tegangan. Di sisi lain motor besar juga 

menyebabkan penurunan tegangan yang besar dan menurunkan kualitas arus.  

Selain itu saat menggunakan motor berdaya tinggi, waktu idle putaran motor relatif 

lama. sehingga memperlambat proses produksi industri (Athaya Atsiq, 2023).  

Salah satu kelemahan dari motor induksi adalah tidak mampu 

mempertahankan kecepatannya dengan konstan bila terjadi perubahan beban. 

Apabila terjadi perubahan beban maka kecepatan motor induksi akan menurun. 

Untuk mendapatkan kecepatan konstan serta memperbaiki kinerja motor induksi 

terhadap perubahan beban, maka dibutuhkan suatu pengontrol (Evalina, 2018). 

Sistem kontrol merupakan sistem untuk memantau alur kerja dari suatu alat. Sistem 

ini banyak digunakan dalam dunia industri untuk mengetahui kinerja alat. Tujuan 

pemantauan adalah untuk mengetahui apakah tindakan berjalan sesuai dengan 

rencana (Riyadi, 2018).  

Adanya proteksi pada motor sangatlah penting guna memperpanjang usia 

motor tersebut, namun nyatanya sistem proteksi motor pada unit Crystalizer agitator 

belumlah maksimal, karena ketika terjadinya arus lebih (over current) motor 

penggerak tidak terproteksi dengan baik. Maka perlu adanya inovasi baru guna 

meminimalisir perbaikan pada setiap motor yang digunakan, karna gangguan 

tersebut dapat menghambat proses produksi serta berdampak pada pendapatan 

perusahaan. Oleh karna itu saya sebagai penulis bermaksud menginovasi sistem 

proteksi guna menyelesaikan permasalahan tesebut dengan menambahkan suatu 

alat safety device sitem proteksi motor Electronic Over Current Relay agar bila 

nantinnya terjadi masalah (trouble) pada motor, operator mampu mengetahui 

masalah tersebut sedini mungkin serta dapat dilakukan tindakan dari masalah yang 

terjadi. 

Electronic Over Current Relay ini merupakan komponen proteksi elektrik 

yang memiliki fungsi membatasi arus listrik yang mengalir pada motor, dimana alat 

ini memiliki tiga bagian utama yaitu bagian sensor mendeteksi arus, bagian proses 
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menghitung dan menentukan suatu nilai, serta bagian output yang dihasilkan dari 

pemerosesan. Keakuratan dan fleksibilitas alat ini dapat melindungi motor hingga 

beban mekanis yang terhubung ke motor, prinsip kerja komponen ini apabila 

adanya kenaikan arus yang melebihi arus yang telah diatur dalam jangka waktu 

tertentu, maka eocr akan langsung trip (brier, 2020). 

Meingacu i pada masalah teirseibuit diatas maka peinuilis meirancang dan meimbuiat 

tuigas akhir deingan juiduil “Modifikasi Sisteim Safeity Deivicei Deingan Meingguinakan 

Sisteim Eileictronic Oveir Cuirreint Reilay Pada Motor Gd 201“ deingan adanya reilay 

ini saya beirharap seibagai uipaya uintuik meinguirangi downtimei pabrik uireia akibat 

keiruisakan Crystalizeir Agitator Motor GD – 201, seirta meingoptimalkan safeity 

deivicei Motor GD – 201 pada areia teirseibuit. Deingan adanya sisteim teirseibuit maka 

proseis peimbeintuikan bahan dan peingeindapan bahan laruitan  leibih baik. 

1.2. Tujuan Penelitian 

Adapuin tuijuian dari peineilitian ini adalah Meilakuikan peingaplikasian  alat 

Eileictronic Oveir Cuirreint Reilay pada motor GD – 201 guina meimproteiksi motor dari 

aruis leibih, dan meinguirangi meinguirangi downtimei. 

1.3. Batasan Masalah 

Uintuik meinghindari peimbahasan yang meinyimpang dari pokok 

peirmasalahan, peinuilis meimbatasi peirmasalahan yang beirfokuis hanya 

peingaplikasian Eileictronic Oveir Cuirreint Reilay dan meinganalisis kineirja reilay pada 

alat teirseibuit. 

1.4. Sistematika Penulisan 

Uintuik meimpeirmuidah peinuilisan tuigas akhir ini disuisu in beirdasarkan 

sisteimatika peinuilisan seibagai beirikuit : 

 BAB 1 PENDAHULUAN  

Bab ini meimbahas teintang gambaran uimuim meingeinai tuigas akhir yang 

meimuiat latar beilakang, tuijuian peineilitian, batasan masalah dan sisteimatika 

peinuilisan.  
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 BAB 2 TINJAUAN PUSTAKA  

Bab ini meimbahas teintang gambaran uimuim teiori Motor Induiksi, seirta 

landasan teiori ptoteiksi Eileictronics Oveir Cuirreint Reilay. 

BAB 3 METODE PENELITIAN 

 Pada bab ini meimbahas seicara rinci meingeinai meitodei peinuilisan skripsi ini 

dilakuikan deingan diagram fishbonei, waktui dan teimpat seirta bahan dan peiralatan 

yang akan diteiliti. 

BAB 4 DATA DAN ANALISA  

 Pada bab ini meimbahas teintang data alat yang diguinakan dalam proseis 

peimasangan alat eileictronic oveir cuirreint reilay pada motor GD201. 

BAB 5 KESIMPULAN DAN SARAN 

 Beirdasarkan keisimpuilan dan saran.
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