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ABSTRAK 

Salah satu teknologi yang ada saat ini adalah kecakapan perangkat untuk mampu 

bergerak ketika di perintah melalui suara dan dengan bantuan sebuah tombol push 

button semi otomatis. Dalam konteks ini, teknologi yang diterapkan pada 

pemberian pakan ikan hias adalah kemampuan untuk menghidupkan atau 

mematikan alat pemberi pakan menggunakan suara dan tombol push button sebagai 

input. Tujuan dari penelitian ini untuk. Membuat alat pakan ikan hias semi otomatis 

yang bisa dikendalikan melalui perintah suara dan tombol push button bluetooth 

yang terkoneksi dari bluetooth, dan push button manual yang dapat menggerakkan 

wadah pakan. Menganalisa error sensor HC SR04 ultrasonic pada alat pakan ikan 

hias semi otomatis yang dapat melihat jumlah pakan habis ataupun penuh melalui 

terminal bluetooth pada wadah pakan ikan. Alat ini dapat di jangkau pada jarak 

maksimal 10 meter. LCD 16X2 12C sebagai penampil saat katup pakan tertutup 

dan terbuka. Perintah suara dan push button mampu menggerakkan motor servo dan 

motor stepper sesuai dengan yang diharapkan. Motor servo dapat bekerja dengan 

baik membuka-tutup katup pakan ikan berputar 0⁰ dan 180⁰. Kinerja perintah suara 

dan push button menunjukkan pergerakan wadah pakan sejauh 1 cm dengan 

kecepatan motor stepper 60 rpm. Sensor ultrasonik HC-SR04 sebagai monitoring 

pembacaan jarak pada wadah penampungan pakan ikan ini memiliki tingkat akurasi 

error yang baik sebesar 96,19%. LED sebagai indikator dari sensor HC-SR04. 

Kata Kunci : Arduino Nano, Servo, HC-SR04, HC-06, Stepper Nema 17 
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ABSTRACT 

One of the technologies that exist today is the capability of the device to be able to 

move when commanded by voice and with the help of a semi-automatic push button. 

In this context, the technology applied to ornamental fish feeding is the ability to 

turn on or turn off the feeder using sound and push buttons as input. The aim of this 

research is to. Making a semi-automatic ornamental fish feed tool that can be 

controlled via voice commands and Bluetooth push buttons that are connected from 

Bluetooth, and manual push buttons that can move the feed container. Analyzing 

the HC SR04 ultrasonic sensor error on a semi-automatic ornamental fish feed tool 

that can see the amount of feed used up or full via the Bluetooth terminal on the fish 

feed container. This tool can be reached at a maximum distance of 10 meters. LCD 

16X2 12C as a display when the feed valve is closed and open. Voice commands 

and push buttons are able to move servo motors and stepper motors as expected. 

The servo motor can work properly by opening and closing the fish feed valve 

rotating 0⁰ and 180⁰. The performance of voice commands and push buttons shows 

the movement of the feed container as far as 1 cm with a stepper motor speed of 60 

rpm. The HC-SR04 ultrasonic sensor as a monitoring of distance readings in the 

fish feed storage container has a good error accuracy rate of 96.19%. LED as an 

indicator of the HC-SR04 sensor. 

Keywords :   Arduino Nano, Servo, HC-SR04, HC-06, Stepper Nema 17 
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