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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN  ALAT PENGUKURAN  OUTPUT  THORTTLE  

POSITION SENSOR (TPS) PADA SEPEDA MOTOR BERBASIS 

MIKROKONTROLER ESP8266 

 

JIMI DOBIANSA 

Program Studi Teknik Elekro, Universitas Muhammadiyah Palembang Jl. Jendral 

A. Yani, 13Ulu, Sebrang Ulu II, Kota Palembang Sumatera Selatan 30116 

jimidobiansa@gmail.com 

 

 

Untuk mengetahui output voltage sensor TPS dan pergerakan sudut throttle 

valve dapat dilakukan menggunakan ESP8266 sebagai media pemroses nilai TPS 

voltage dan nilai sudut throttle valve. Penelitian ini bertujuan  untuk 

memonitoring perbandingan perubahan nilai sudut throttle valve dengan nilai 

tegangan output sensor TPS menggunakan aplikasi android dan microcontroller 

Arduino Uno R3 Wifi dengan menampilkan plot x (tegangan) dan y (sudut) pada 

media interface software android. Metode yang dipakai : 1)merancang deasain 

secara manual mapun perangkat lunak, 2)menentukan komponen yang dipakai, 3) 

perakitan hardware dan pemograman software. Hasil yang diharapkan untuk 

mengetahui akurasi sudut dan tegangan pada TPS. 

 

Kata Kunci : Thorttle position sensor (TPS), Thorttle valve, Arduino IDE, 

Adafruit.IO, Sensor tegangan  
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 nmb  To determine the output voltage sensor TPS and the movement of 

the throttle valve angle, it can be done using ESP8266 as a processing medium for 

the TPS voltage value and throttle valve angle value. This study aims to monitor 

the comparison of changes in throttle valve angle values with TPS sensor output 

voltage values using the Android application and Arduino Uno R3 Wifi 

microcontroller by displaying x (voltage) and y (angle) plots on the android 

software media interface. Methods used: 1) designing design manually and 

software, 2) determining the components used, 3) assembling hardware and 

programming software. The expected result is to determine the angular and 

voltage accuracy at the TPS. 

 

Keyword : Thorttle position sensor (TPS), Thorttle valve, Arduino IDE, 

Adafruit,Volt Sensor. 
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BAB 1 

PENDAHULUAN 

 

 

1.1. Latar Belakang 

Teknologi pada sepeda motor terus berkembang setiap tahunnya. 

Pengembangan ini bertujuan untuk meningkatkan performa mesin sehingga dapat 

ditentukan performa sepeda motor konvensional.Salah satu upaya yang dilakukan 

adalah dengan memantau kinerja mesin sepeda motor dengan menerapkan sistem 

Throttle Position Sensing (TPS) yang menggunakan resistor variabel yang 

resistansinya berubah ketika sudut throttle diubah.Jadi ketika arus melewati 

rheostat maka akan terjadi perubahan tegangan.Tegangan ini dijadikan sinyal 

listrik dan dikirim ke ECU,selanjutnya ECU akan mengatur dan menyeimbangkan 

campuran udara dan bahan bakar yang masuk ke ruang bakar mesin. (sigit, 2021) 

Kegagalan TPS dapat mengakibatkan berkurangnya performa mesin karena 

ketidaksesuaian jumlah bahan bakar dan udara yang digunakan dalam 

pembakaran. Hal ini terjadi karena ECU tidak menerima dengan benar hasil 

deteksi sudut bukaan throttle dari TPS.Gejala kegagalan TPS terlihat dari mesin 

idle, menanjak, dan lampu check engine menyala. (Studiendiretor,2019). 

Untuk mengetahui output voltage sensor TPS dan pergerakan sudut 

throttle valve dapat dilakukan menggunakan ESP8266 sebagai media pemroses 

nilai TPS voltage dan nilai sudut throttle valve. Berdasarkan permasalahan 

tersebut, Hal inilah yang menjadi dasar dalam melakukan pencarian dengan judul 

“RANCANG BANGUN ALAT PENGUKURAN OUTPUT THORTTLE 

POSITION SENSOR (TPS) PADA SEPEDA MOTOR BERBASIS 

MIKROKONTROLER ESP8266”. 
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1.2. Tujuan Penelitian 

Penelitian ini bertujuan  untuk memonitoring perbandingan perubahan nilai 

sudut throttle valve dengan nilai tegangan output sensor TPS menggunakan 

aplikasi android dan microcontroller Arduino Uno R3 Wifi dengan menampilkan 

plot x (tegangan) dan y (sudut) pada media interface software android 

1.3. Batasan Masalah 

Dalam penelitian  ini sangat luas permasalahan yang dapat dibahas. Namun 

untuk melakukan pengamatan agar lebih objektif diperlukan Batasan masalah. 

Adapun batasan masalah dalam penelitian ini adalah sebagi berikut: 

1) Pengukuran sudut menggunakan konversi sinyal PWM motor stepper 

2) Pengukuran tegangan output sensor TPS dan sudut throttle valve 

menggunakan mikrokontroller Arduino Uno Wifi built ESP8266 

3) Output nilai pengukuran ditampilkan via interface menggunakan 

software web server adafruit.io 

4) Tampilan interface software web server adafruit.io hanya menampilkan 

plot tegangan dan sudut 

1.4. Sistematika Penulisan 

BAB 1 PENDAHULUAN 

Pada bab ini dijelaskan mengenai latar belakang, tujuan, batasah 

masalah dan sistematika penulisan. 

BAB 2 TINJAUAN PUSTAKA 

Pada bab ini menjelaskan teori sensor TPS, proses kerja sensor TPS, 

penjelasan mengenai microcontroller Arduino uno Wifi buit ESP8266, serta 

penjelasan tentang software android. 
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BAB 3 METODE PENELITIAN 

Bab ini menjelaskan  metode yang digunakan dalam bentuk langkah-

langkah penelitian dan diagram  penelitian yang menjelaskan langkah-

langkah dalam melakukan penelitian dari awal sampai akhir. 

BAB 4 DATA DAN HASIL ANALISA 

Bab ini menjelaskan proses pengumpulan data, menghitung data yang 

akan dipelajari, dan menganalisis data. 

BAB 5 KESIMPULAN DAN SARAN 

Bab ini menguraikan kesimpulan dan hasil akhir penelitian yang 

dilakukan dari awal sampai akhir dan juga memberikan rekomendasi.
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