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MOTTO  

 

“Wahai Tuhan kami, berikanlah rahmat kepada kami dari sisi-Mu dan 

sempurnakanlah bagi kami petunjuk yang lurus dalam urusan kami (ini).” 

(Q.S Al-Kahfi ayat 10). 

 

“Ya Tuhan kami, janganlah Engkau hukum kami jika kami lupa atau kami 

tersalah. Ya Tuhan kami, janganlah Engkau bebankan kepada kami beban yang 

berat sebagaimana Engkau bebankan kepada orang-orang sebelum kami. Ya 

Tuhan kami, janganlah Engkau pikulkan kepada kami apa yang tak sanggup kami 

memikulnya. Beri maaflah kami; ampunilah kami; dan rahmatilah kami. 

Engkaulah Penolong kami, maka tolonglah kami terhadap kaum yang kafir.” 

(Q.S. Al-Baqarah ayat 286).  
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ABSTRAK 

 
Perkembangan teknologi yang sangat pesat pada zaman modern sekarang, maka 

terdapat suatu alat yang dapat mempermudah pekerjaan rumah tangga, khususnya 

menjemur pakaian, yaitu jemuran pakaian otomatis. Tujuan penulis merancang alat 

ini ialah untuk mempermudah pekerjaan rumah tangga dalam hal menjemur 

pakaian, agar pakaian yang dijemur dapat menghindari air hujan dengan secara 

otomatis. Perancangan alat ini memakai Arduino uno r3 sebagai otak pengendali 

yang akan memberi perintah kepada sensor hujan dan Motor driver bts7960. 

Apabila sensor hujan mendeteksi air maka sensor akan bekerja memberi sinyal ke 

Arduino, sehingga Arduino mengaktifkan Motor driver untuk menggerakan Motor 

dc. Analisan dan penelitian yang diambil meliputi keluaran arus, tegangan, daya , 

dan RPM pada motor. Ketika motor bekerja terhadap beban dengan jarak 300 cm 

dan menggunakan beban 1 lembar baju sampai dengan percobaan menggunakan 10 

lembar baju, maka terdapat perbedaan keluaran arus, tegangan, daya, dan RPM 

pada motor. Pada percobaan ini beban yang digunakan sangat mempengaruhi 

keluaran dan kecepatan putaran dari motor dc. Dengan adanya sistem jemuran 

pakaian otomatis ini, maka dalam menjemur pakaian kita tidak harus khawatir lagi 

ketika datang hujan, Karna pakaian akan dengan otomatis menghindari hujan 

dengan secara otomatis masuk ke dalam wadah kering. 

 

Kata Kunci : Arduino Uno R3, Sensor hujan, Motor Driver BTS7960. 

 
 

  



viii 

 

 

ABSTRACT 

 

Technological developments are very rapid in the modern era, so there is a tool that 

can make household work easier, especially drying clothes, namely automatic 

clothes dryers. The author's aim in designing this tool is to make household work 

easier in terms of drying clothes, so that clothes that are dried in the sun can avoid 

air rain automatically. The role of this tool uses Arduino Uno R3 as the controller 

brain which will give commands to the rain sensor and BTS7960 motor driver. If 

the rain sensor detects air, the sensor will work to give a signal to Arduino, so that 

Arduino activates the motor driver to move the DC motor. The analysis and research 

carried out includes current output, voltage, power and RPM on the motor. When 

the motor works against a load at a distance of 300 cm and uses a load of 1 piece 

of clothing up to an experiment using 10 pieces of clothing, there are differences in 

the output current, voltage, power and RPM of the motor. In this experiment, the 

load used greatly influences the output and rotation speed of the dc motor. With this 

automatic clothes drying system, when drying clothes we don't have to worry 

anymore when it rains, because the clothes will automatically avoid rain by 

automatically going into a dry container. 

 

Keywords : Arduino Uno R3, Sensor hujan, Motor Driver BTS7960. 
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BAB 1 

PENDAHULUAN 

 

1.1. Latar Belakang 

Di zaman sekarang, dalam era modern, manusia telah mengembangkan 

banyak perangkat yang dapat menghemat waktu dalam pekerjaan rumah tangga. 

Salah satu tugas sehari-hari yang umum dilakukan adalah mencuci dan menjemur 

pakaian. Di era kontemporer ini, orang menjadi semakin inovatif dalam 

menciptakan alat-alat yang dapat memudahkan dalam proses menjemur pakaian. 

Umumnya, di Indonesia, masyarakat sering mengandalkan sinar matahari 

untuk mengeringkan cucian. Namun, ketika cuaca tidak dapat diprediksi, seperti 

saat musim pancaroba, proses pengeringan pakaian bisa menjadi sangat 

merepotkan. Dalam situasi seperti ini, orang harus mengeluarkan waktu dan usaha 

ekstra untuk menjemur dan mengambil pakaian berulang kali. (Rivan Lesmanto 

Kahimpong, 2017). 

Seiring berjalannya waktu dan semakin padatnya rutinitas manusia, seringkali 

masalah-masalah rumah tangga terlupakan dan sulit untuk dikelola secara efisien. 

Salah satu contohnya adalah masalah penjemuran pakaian. Terutama, masalah ini 

sering dihadapi oleh mereka yang tinggal di apartemen atau gedung bertingkat. 

Mayoritas penghuni apartemen memiliki jadwal yang sangat sibuk, sehingga 

seringkali masalah penjemuran pakaian menjadi kurang mendapat perhatian yang 

cukup. Situasinya menjadi semakin rumit ketika musim hujan tiba. Pada situasi 

seperti itu, jika pemilik apartemen tidak berada di dalam rumah saat pakaian sedang 

dijemur, risiko pakaian kembali basah karena hujan akan meningkat. Tentu saja, hal 

ini dapat menimbulkan kekhawatiran bagi penghuni apartemen, terutama jika 

mereka sudah berusaha keras untuk mencuci dan mengeringkan pakaian dengan 

susah payah. Masalah tambahan muncul ketika pakaian telah kering selama 

beberapa hari, tetapi penghuni merasa malas atau tidak memiliki waktu untuk 

melipat jemuran.  (Alhen Dwi Darusman, 2018). 

Untuk mengatasi masalah yang telah dijelaskan di atas, penulis 

merencanakan pembuatan alat jemuran otomatis dengan menggunakan Arduino. 
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Perangkat ini akan beroperasi saat cuaca sedang hujan. Ia akan memindahkan 

jemuran pakaian yang terletak di luar halaman ke dalam rumah, sehingga pakaian 

terlindungi dari hujan. Setelah hujan berhenti, perangkat ini akan secara otomatis 

mengembalikan jemuran pakaian ke halaman terbuka. Selain itu, jika ada beberapa 

pakaian yang sudah kering, perangkat ini akan mengambilnya dan membawanya ke 

dalam rumah secara otomatis. Pakaian yang masih basah akan tetap dijemur di 

halaman rumah. 

Dengan demikian, alat jemuran otomatis ini akan membantu mengatasi 

masalah penjemuran pakaian yang terkait dengan cuaca yang tidak dapat diprediksi 

dan jadwal yang padat, sehingga memberikan lebih banyak kenyamanan dan 

efisiensi bagi penghuni apartemen atau rumah dengan tingkat kesibukan yang 

tinggi. (Bustommy Saputra, 2021). 

Konsep alat otomatis ini sederhana namun efektif. Ketika alat mendeteksi air 

hujan atau kondisi cuaca mendung melalui sensor air hujan, mikrokontroler 

Arduino akan menerima data tersebut dan mengambil tindakan dengan mengirim 

sinyal ke motor servo. Motor servo ini akan menggerakkan pakaian yang tengah 

dijemur di luar agar masuk ke dalam, sehingga pakaian terhindar dari hujan. Konsep 

ini memadukan penggunaan sensor dan kontrol otomatis untuk melindungi pakaian 

dari kerusakan akibat hujan, sangat berguna dan praktis. Jadi, ketika kedua sensor 

air sudah mendeteksi bahwa pakaian sudah tidak basah lagi (kering) dan tidak ada 

lagi tetesan air hujan yang terdeteksi, sensor akan mengirimkan data kembali 

kepada mikrokontroler. Mikrokontroler akan menerima data tersebut dan 

menginstruksikan motor servo untuk menggerakkan pakaian kembali ke posisi 

terbuka sehingga pakaian bisa terkena sinar matahari dan terjemur kembali secara 

otomatis. 

Dengan rujukan pada masalah yang telah dijelaskan, perancangan sistem 

jemuran otomatis menggunakan Arduino adalah langkah yang sangat positif. 

Harapannya, sistem ini akan mampu secara signifikan mempermudah pekerjaan 

rumah sehari-hari, terutama dalam mengatasi kendala yang terkait dengan cuaca 

yang tidak dapat diprediksi dan jadwal yang padat. 
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1.2. Tujuan Penelitian 

Penelitian ini memiliki tujuan untuk melakukan pengukuran arus, tegangan, 

daya masukan pada motor DC 775, dan kecepatan RPM dari motor yang digunakan. 

1.3. Batasan masalah 

Batasan masalah pada penelitian ini ialah ketika merancang bangun alat 

Jemuran otomatis, serta ketika sensor pendeteksi hujan berkerja, apakah sensor 

dapat mendeteksi dengan tepat dan cepat atau tidak , disaat terjadinya hujan. 

 1.4. Sistematika Penulisan 

Dalam penulisan skripsi ini, penulis akan menyusunnya secara sistematis 

agar lebih mudah dipahami. Struktur penulisan akan terdiri dari beberapa bagian 

yang saling berhubungan, dengan perincian sebagai berikut : 

BAB 1 PENDAHULUAN 

Bagian ini akan mencakup beberapa elemen penting, termasuk latar 

belakang permasalahan, tujuan pembahasan, batasan permasalahan, dan sistematika 

penulisan skripsi. 

BAB 2 TINJAUAN PUSTAKA 

Menjelaskan mengenai perakitan system jemuran otomatis dan komponen 

elektronika bersangkutan yang akan di rakit. 

BAB 3 METODE PENELITIAN 

Dalam bab ini, akan dibahas mengenai perencanaan yang mencakup 

beberapa aspek, termasuk diagram fishbone (Diagram Tulang Ikan), daftar alat dan 

bahan yang dibutuhkan, serta proses perancangan. 

BAB 4 HASIL PEMBAHASAN 

Pada bab ini menampilkan hasil pengujian yang telah dilakukan, apakah 

system bisa berjalan dengan baik untuk melindungi pakaian dari hujan. 

BAB 5 KESIMPULAN DAN SARAN 

Pada bab ini akan membahas tentang kesimpulan yang telah didapat 

berdasarkan hasil percobaan serta memberikan saran berdasarkan hasil terkait. 
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