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ABSTRAK
SISTEM MONITORING PENGISIAN TANGKI FLUIDA CAIR
MENGGUNAKAN MIKROKONTROLER NODE MCU BERBASIS
APPLIKASI BLYNK

Khoirul Kohariza

Monitoring level tangki fluida cair dengan cara modern lebih mudah dan cepat
untuk mendeteksi nilai ketinggian fluida cair dibandingkan dengan cara manual.
Dimana peralatan ini dengan kemampuan mengontrol. Realisasi dari sensor level
fluida menjadi bagian utama untuk memantau permukaan tangki. Pengisian fluida
cair pada tangki fluida cair kurang terpantau yang menyebabkan pengisian
berlebihan maka dibuatlah alat sistem monitoring pengisian volume fluida cair
menggunakan mikrokontroler node mcu berbasis aplikasi blynk dimana alat ini
bisa memonitoring volume fluida cair. Alat ini terdiri dua sensor ultrasonik, motor
servo dan buzzer yang masing-masing komponen memiliki fungsi diantaranya
seperti sensor ultrasonik pertama untuk medeteksi volume fluida cair, ketika
volume fluida cair mencapai batas yang ditentukan maka buzzer akan berbunyi.
Lalu sensor yang kedua akan mendeteksi jarak fluida ketika jarak sudah dekat
pada yang di tentukan maka sensor akan mengirim program ke motor servo untuk

mematikan keran secara otomatis.

Kata Kunci : node mcu, Sensor ultrasonik, aplikasi blynk, buzzer
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ABSTRACT
LIQUID TANK FILLING MONITORING SYSTEM USING NODEMCU
MICROCONTROLLER BASED ON
BLYNK APPLICATION

Khoirul Kohariza

Monitoring the level of the liquid fluid tank in a modern way is easier and faster
to detect the value of the liquid fluid level compared to the manual method.
Where this equipment with the ability to control. The realization of the fluid level
sensor becomes the main part to monitor the tank surface. Liquid fluid filling in
liquid fluid tanks is not monitored which causes overfilling, so a monitoring
system tool for filling liquid fluid volume is made using a microcontroller node
mcu based on the blynk application where this tool can monitor the volume of
liquid fluid. This tool consists of two ultrasonic sensors, a servo motor and a
buzzer, each of which has a function such as the first ultrasonic sensor to detect
the volume of liquid fluid, when the volume of liquid fluid reaches the specified
limit, the buzzer will sound. Then the second sensor will detect the fluid distance
when the distance is close to the specified then the sensor will send a program to

the servo motor to turn off the faucet automatically.

Keywords: mcu node, ultrasonic sensor, blynk application, buzzer
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BAB 1
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang Masalah

Monitoring level tangki fluida cair dengan cara modern lebih mudah dan
cepat untuk mendeteksi nilai ketinggian fluida cair dibandingkan dengan cara
manual. Dimana peralatan ini dengan kemampuan mengontrol. Realisasi dari

sensor level fluida menjadi bagian utama untuk memantau permukaan tangki.

Pengukuran/monitoring level permukaan fluida cair sangat berguna untuk
diterapkan diberbagai bidang disiplin ilmu lainnya dan kehidupan setiap harinya.
Pengisian/monitoring yang dilakukan manusia memiliki keterbatasan untuk
memantaunya, maka perlu dilakukan perancangan dan realisasi sistem pendeteksi
level permukaan fluida cair. Perancangan alat pendeteksi ini menggunakan sensor
ultrasonik yang dapat memudahkan manusia untuk memonitoring level
permukaan fluida cair didalam tangki tanpa harus ada pada obyek yang diukur.
(Adhitya Permana, 2015)

Pada masa sekarang banyaknya perkembangan teknologi dan peralatan
elektronik telah menyebabkan terjadinya perubahan yang mendasar didalam
kehidupan manusia, terutama pada kalangan remaja dimana manusia
membutuhkan segala sesuatunya serba otomatis, praktis dan fleksibel. Maka
dibuatlah alat monitoring pengisian tangki fluida cair. (Yohanes Bowo Widodo,
2019)



Fungsi dari pembuatan alat ini agar mempermudah kita untuk mengetahui
volume tangki fluida cair yang sudah terisi pada tangki fluida cair yang dapat
diukur menggunakan sensor ultasonik sebagai pembaca kapasitas yang sudah
terisi dan dapat dilihat pada applikasi blynk.

1.2 Tujuan Penelitian
1. Membuat sistem monitoring tangki fluida cair yang dapat dilihat melalui
applikasi blynk.
2. Dapat memberi peringatan dengan bunyi buzzer ketika tangki fluida cair

sudah mencapai kapasitas 80 %

1.3 Batasan Masalah
1. Batas masalah pada penelitian ini masih menggunakan jaringan wifi
untuk menjalankan aplikasi blynk yang menyulitkan pembcaan blynk
ketika sinyal wifi terjadi gangguan.
2. Susahnya pembacaan sensor terhadap pengisian fluida cair yang
diakibatkan permukaan fluida cair yang bergelombang ketika pengisian
dan menyulitkan monitoring aplikasi blynk membaca volume fluida cair.

3. Untuk pengambilan data saya menggunakan tangki berukuran 45 liter.

1.4 Sistematika Penulisan
Penelitian ini masing-masing ditulis dalam beberapa bagian untuk
mempermudah dalam penyusun

an. Secara sistematika penulisan skripsi ini akan ditulis sabagai berikut :
BAB 1 PENDAHULUAN

Bab ini akan menjelaskan tentang latar belakang, tujuan penelitian,

Batasan masalah, dan sistematika penulisan.
BAB 2 TINJAUAN PUSTAKA

Bab ini berisi tentang teori-teori yang berhubungan dengan penelitian,
meliputi konsep pembelajaran, sistem kendali, dan node mcu yang

digunakan dalam pembuatan perangkat.



BAB 3 METODE PENELITIAN

Bab ini memuat uraian tentang kebutuhan perangkat keras dan

perangkat lunak serta perancangan meliputi perancangan sistem iot.
BAB 4 DATA DAN ANALISIS

Bab ini membahas tentang perancangan alat, pengujian applikasi

blynk, pengukuran ketinggian air aktual dan ketinggian air pada applikasi
BAB 5 KESIMPULAN DAN SARAN

Bab ini memuat kesimpulan dari tugas akhir dan merupakan
rangkuman dari analisis kinerja yang akan mengemukan beberapa saran
untuk dilaksanakan lebih lanjut guna pengembangan penelitian tugas akhir

ini.
DAFTAR PUSTAKA

LAMPIRAN
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