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ABSTRAK 

 

 

Penelitian ini menginvestigasi kinerja motor gearbox pada pengering 

maggot yang menggunakan Internet of Things (IoT) berbasis panel surya. Dua 

jenis beban, yaitu beban variasi tidak konstan dan beban variasi konstan, 

dievaluasi dalam penelitian ini. Hasil pengujian menunjukkan bahwa motor 

gearbox mampu beroperasi dengan baik pada kedua jenis beban dengan torsi yang 

berbeda. Pada beban variasi dengan pencharge beban variasi antara 500-1250 

gram, motor menghasilkan torsi tertinggi sebesar 21,60 N/m dan torsi terendah 

sebesar 9,62 N/m. Efisiensi motor pada beban ini berkisar antara 73% hingga 

88%. Pada beban konstan sebesar 2000 gram, motor menghasilkan torsi tertinggi 

sebesar 145,44 N/m dan torsi terendah sebesar 11,59 N/m. Efisiensi motor pada 

beban ini berkisar antara 75% hingga 81%. Dari hasil penelitian ini, dapat 

disimpulkan bahwa motor gearbox memiliki kinerja yang baik dalam pengeringan 

maggot, baik pada beban variasi maupun beban konstan. Motor ini memiliki torsi 

yang memadai untuk mengatasi beban variasi dengan penchargean, serta dapat 

mengatasi beban konstan sebesar 2000 gram. Efisiensi motor pada berbagai beban 

tetap berada pada tingkat yang dapat diterima. Bahkan pada beban tertinggi 

sebesar 3500 gram, motor masih mampu beroperasi dengan efisiensi sekitar 80%. 

Hal ini menunjukkan bahwa motor gearbox memiliki kinerja yang sangat baik 

dalam mengeringkan maggot pada berbagai kondisi beban, dan bahkan dapat 

beroperasi pada suhu yang tinggi tanpa mengalami masalah. Oleh karena itu, 

motor gearbox ini sangat cocok untuk aplikasi pengeringan maggot dengan 

berbagai tingkat beban. 

Kata Kunci: Efisiensi, IoT,  maggot, dan motor gearbox 
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ABSTRACT 

 

 

This research investigates the performance of the gearbox motor in a 

maggot dryer that uses solar panel-based Internet of Things (IoT). Two types of 

loads, namely non-constant variation loads and constant variation loads, were 

evaluated in this study. The test results show that the gearbox motor is able to 

operate well under both types of loads with different torques. At varying loads 

with a varying load charger between 500-1250 grams, the motor produces the 

highest torque of 21.60 N/m and the lowest torque of 9.62 N/m. Motor efficiency at 

this load ranges from 73% to 88%. At a constant load of 2000 grams, the motor 

produces the highest torque of 145.44 N/m and the lowest torque of 11.59 N/m. 

Motor efficiency at this load ranges from 75% to 81%. From the results of this 

research, it can be concluded that the gearbox motor has good performance in 

drying maggots, both at varying and constant loads. This motor has sufficient 

torque to handle varying loads with charging, and can handle constant loads of 

2000 grams. The efficiency of the motor at various loads remains at an acceptable 

level. Even at the highest load of 3500 grams, the motor is still able to operate 

with an efficiency of around 80%. This shows that the gearbox motor has excellent 

performance in drying maggots under various load conditions, and can even 

operate at high temperatures without experiencing problems. Therefore, this 

gearbox motor is very suitable for maggot drying applications with various load 

levels. 

Keywords: Efficiency, IoT, maggot, and gearbox motor 
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BAB 1 

PENDAHULUAN  

 

 

1.1.  Latar Belakang 

 

Perkembangan pakan ternak pada saat ini semakin mendapat kemajuan 

karena banyaknya para peternak berlomba lomba untuk memberikan makan 

terbaik terhadap ternak peliharaannya seperti ternak ikan hias dan peternak pakan 

unggas. Oleh sebab itu dibutuhkan beberapa contoh pakan ternak yang mampu 

bersaing dipasaran khususnya bersaing dipasaran khususnya bentuk pakan berupa 

maggot yang mempunyai nilai jual yang sangat tinggi dipasaran.  

Untuk mempertahankan kualitas pakan pada peternak ungags atau ikan hias 

maka diperlukan sistem pengeringan maggot yang mempunyai kualitas terbaik 

dan jangka waktu penyimpanan yang lama. Agar proses pengeringan tidak 

memakan waktu yang lama maka dibutuhkan suatu alat pengering maggot yang 

tepat dan efisien dalam jangka waktu yag Panjang. Hal ini diperlukan suatu motor 

listirk yang mampu bekerja pada putaran yang konstan sehingga proses 

pengeringan  maggot dapat dilakukan secara cepat dan otomatis tanpa harus 

terhubung suber daya listrik PLN yang berbabsis panel surya. 

Panel surya merupakan pembangkit listrik energi terbarukan yang 

menggunakan matahari sebagai sumber energinya. Panel surya yang digunakan 

pada penilitan ini memiliki fungsi agar sumber energi yang digunakan pada alat 

pengering maggot ini dapat bekerja tanpa hambatan walaupun sumber energi yang 

berasal dari PLN sedang terjadi pemadaman dan tidak dapat diandalkan. 

Pemilihan sistem pengeringan yang tepat sangat berpengaruh terhadap 

kecepatan motor tersebut, hal tersebut dikarenakan membutuhkan pengeringan 

yang cukup lama dan berbanding terhadap beban maggot selama dikeringkan 

menggunakan motor tersebut. Untuk itu diperlukan kualitas motor yang sangat 

baik guna menunjang kualitas produk yang memadai. Dalam hal ini, diperlukan 

suatu motor induksi yang digunakan sebagai pengering maggot yang dihubungkan



2  

  

 dengan gearbox agar terhindar dari pembebanan dan kenaikkan 

suhu.Kemajuan teknologi yang pesat saat ini mendorong setiap orang untuk 

meningkatkan dan mengembangkan ilmu dan pengetahuan di bidang teknik, salah 

satunya adalah bidang gearbox. Motor gearbox adalah jenis motor yang 

menggunakan sumber arus bolak balik yang dapat menurunkan kecepatan putaran 

pada putaran asli, untuk melayani beban-beban yang berat  maka digunakanlah 

alat bantu yang disebut gearbox. Dalam hal kebutuhan industri atau mekanik, 

gearbox berfungsi meneruskan tenaga dari penggerak (mesin diesel atau motor 

listrik) ke mesin yang hendak dipindahkan. Fungsi utama gearbox adalah untuk 

mengatur kecepatan putaran yang dihasilkan oleh motor atau mesin diesel, dan 

yang kedua adalah untuk memperkuat tenaga putaran yang dihasilkan oleh 

generator atau mesin diesel. 

 Dengan adanya latar belakang diatas maka penulis mempunyai ide dan 

berinisiatif untuk mengangkat penelitian mengenai sistem motor gearbox yang 

berguna untuk memperbaiki putaran motor induksi yang digunakan pada alat 

pengering maggot. Adapun judul proposal skripsi yang akan penulis buat yaitu 

“PERFORMANCE  MOTOR  GEARBOX  PADA  PENGERING  MAGGOT MENGGUNA

KAN INTERNET OF THINGS (IOT) BERBASIS PANEL SURYA” 

Diharapkan dengan adanya penelitian ini faktor kerja alat pengering maggot 

dapat lebih efisen dan putaran yang dihasilkan oleh motor induksi bisa lebih stabil 

dan tidak membebani motor induksi tersebut. 

1.2. Tujuan Penelitian 

Adapun tujuan penelitian ini adalah untuk menganalisis kinerja motor 

gearbox ditinjau dari torsi sebagai pengering maggot menggunakan Internet of 

Thing berbasis panel surya. 

1.3. Batasan Masalah 

Batasan masalah pada penelitian ini berkisar pada sistem motor gearbox 

sebagai alat pengering maggot guna memperbaiki  putaran. 



3  

  

1.4. Sistematik Penulisan  

Untuk memudahkan pemahaman terhadap proposal skripsi ini, maka 

penulisan Menyusun sistematika penulisan laporan sebagai berikut : 

 

BAB 1 PENDAHULUAN 

Pada bab ini dijelaskan mengenai latar belakang, tujuan, dan pembatasan 

masalah. 

BAB 2 TINJAUAN PUSTAKA 

         Pada bab ini di jelaskan tentang teori pendukung yang digunakan untuk 

pembahasaan dan cara kerja alat dan bahan pendukung, serta karakteristik dari 

komponen – komponen pendukung. 

BAB 3 METODE PENELITIAN 

         Menjelaskan tentang metode yang digunakan, alat dan bahan yang 

digunakan, serta diagram yang menjelaskan tahap – tahap melakukan penelitian 

dari awal sampai akhir. 

BAB 4 HASIL DAN ANALISIS 

Pada bab ini membahas data pengujian, data percobaan dan analisis data. 

BAB 5 KESIMPULAN DAN SARAN 

Pada bab ini membahas kesimpulan dan saran. 
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