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ABSTRAK 

 

 

Perkembangan teknologi yang begitu pesat, terdapat sebuah alat pemindah bahan 

yang biasa dinamakan Conveyor. Conveyor merupakan metode transportasi untuk 

memindahkan barang dari satu lokasi ke lokasi lain. Tujuan penulis merancang 

system monitoring dan speed control motor prototype belt conveyor menggunakan 

aplikasi Blynk berbasis Internet of Things (IoT), diharapkan mampu mempermudah 

untuk meningkatkan kenyamanan dan sistem kendali jarak jauh. Perancangan 

system monitoring dan speed control ini memakai komponen ESP32 yang berfungsi 

sebagai otak yang mengendalikan dan mengirimkan hasil datanya ke aplikasi Blynk 

pada smartphone android. Analisa data yang diambil meliputi kecepatan (rpm). 

Ketika saat belt conveyor beroprasi terhadap beban mulai dari 200 gram hingga 

1200 gram maka sangat berpengaruh terhadap waktu tempuh yang dibutuhkan alat 

sampai pada tujuan titik akhir begitu juga Jika PWM diatur pada nilai 20% maka 

kecepatan belt Conveyor melaju dengan kecepatan 60 rpm, dan jika PWM diatur 

pada nilai 100% maka belt conveyor melaju dengan kecepatan 180 rpm dan sangat 

berpengaruh terhadap waktu tempuh serta kecepatan putaran motor ketika 

beroprasi, dengan adanya sytem monitoring dan speed control pekerjaan dapat 

dipermudah hanya memonitor serta mengontrol dari jauh tanpa harus  kelokasi pada 

saat belt conveyor bekerja. 

 

Kata Kunci : ESP32, Sensor IR Optocoupler FC-03, Blynk, Arduino IDE 
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ABSTRACT 
 

 

The development of technology is so rapid, there is a material transfer tool 

commonly called a conveyor. Conveyor is a method of transportation to move goods 

from one location to another. The author's goal is to design a monitoring and speed 

control system for a conveyor belt prototype motor using the Blynk application 

based on the Internet of Things (IoT), which is expected to make it easier to improve 

comfort and remote control systems. The design of this monitoring and speed 

control system uses the ESP32 component which functions as the brain that controls 

and sends the data results to the Blynk application on an Android smartphone. 

Analysis of the data taken includes the speed (rpm). When the conveyor belt 

operates under a load ranging from 200 grams to 1200 grams, it greatly affects the 

travel time required for the tool to reach the destination end point as well. set at a 

value of 100%, the conveyor belt moves at a speed of 180 rpm and greatly affects 

the travel time and rotational speed of the motor when operating, with the 

monitoring and speed control system work can be made easier by simply monitoring 

and controlling from afar without having to go to the location when the conveyor 

belt is working. 
 

Keywords: ESP32, Sensor IR Optocoupler FC-03, Blynk, Arduino IDE  
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BAB 1 

PENDAHULUAN 

 

 

1.1. Latar Belakang 

Dengan kemajuan teknologi yang terus berlangsung, manusia diharapkan 

untuk merancang fasilitas dan infrastruktur yang sesuai dengan kebutuhan guna 

mencapai hasil yang maksimal. Di dunia industri, untuk mencapai hasil terbaik 

dapat dicapai melalui pemanfaatan peralatan yang maju serta peningkatan 

keterampilan operator. Dengan kemajuan teknologi yang terus meningkat, kita 

memiliki kemampuan untuk mengotomatisasi proses yang sebelumnya manual, 

sehingga akan mempermudah atau meringankan setiap pekerjaan. Dalam era 

teknologi modern saat ini, ada perangkat pemindah bahan yang umumnya disebut 

sebagai Conveyor. 

Conveyor adalah sistem transportasi yang digunakan untuk mengalihkan 

barang dari satu lokasi ke lokasi lain. Di berbagai industri, conveyor sering menjadi 

salah satu metode yang paling umum digunakan untuk mengangkut bahan baku. 

Kemampuan besar dari conveyor memungkinkan pengangkutan material yang jauh 

tanpa perlu meninggalkan area pabrik. 

Kontrol kecepatan merupakan aspek yang sangat penting dan dapat 

diterapkan pada motor belt conveyor untuk mengatur kecepatan operasional dan 

menghentikan motor belt conveyor. Pengaturan kontrol kecepatan ini dapat 

disesuaikan untuk mencapai respons sistem yang diinginkan, yaitu mencapai 

kecepatan yang stabil sesuai dengan nilai setpoint yang telah ditentukan. Dengan 

demikian, motor DC dapat disetel kecepatannya sesuai dengan kebutuhan yang 

spesifik. 

Motor DC adalah sebuah perangkat elektromagnetik yang mengubah energi 

listrik menjadi energi mekanik untuk menggerakkan rotornya. Motor DC memiliki 

dua terminal dan membutuhkan tegangan arus searah DC (Direct Current) untuk 

mengoperasikannya. Untuk menghasilkan energi mekanik ini, motor DC 



2 

 

 
 

memerlukan pasokan tegangan DC (searah) dengan rentang mulai dari 1,5 hingga 

24 volt (Julianto Rebbi Badidi, 2018).  

Sensor adalah sebuah perangkat pendeteksi, dengan transduser yang 

digunakan untuk mengubah berbagai bentuk besaran seperti mekanis, magnetis, 

panas, atau cahaya menjadi sinyal tegangan atau arus listrik. Sensor sering 

digunakan dalam proses pengukuran dan pengendalian. Dalam konteks sistem 

pengendalian, sensor berperan seperti indra manusia yang memberikan sinyal yang 

serupa, dan sinyal ini kemudian diolah oleh kontroler sebagai "otak" sistem tersebut 

(Didik Aribowo, 2021).  

Oleh karena itu, kita memerlukan sebuah perangkat berbasis mikrokontroler 

yang dapat menerima perintah program yang disesuaikan dengan nilai masukan 

(input) dan kemudian menjalankannya untuk menghasilkan keluaran (output) 

sesuai dengan perintah program yang telah tersimpan di dalam memori Integrated 

Circuit (IC) (Masdania Zurairah, 2022).  

Internet of Things (IoT) adalah ide yang bertujuan untuk memperluas keuntungan 

dari konektivitas Internet yang konstan, yang memungkinkan kita menghubungkan 

perangkat mesin, peralatan, dan objek fisik lainnya dengan sensor dan aktuator dalam 

jaringan. Hal ini bertujuan untuk menghasilkan data dan mengelola operasi secara 

mandiri, sehingga mesin dapat bekerja sama dan bahkan merespons informasi baru 

yang diperoleh secara otonom (Efendi, 2018). 

Sistem IoT bertujuan untuk mengumpulkan data yang dihasilkan oleh objek 

yang terhubung ke internet agar dapat diproses dan dianalisis menjadi informasi 

yang bermanfaat. Informasi ini kemudian dapat digunakan untuk mengawasi dan 

mengendalikan objek-objek tersebut. Salah satu aplikasi pendukung yang populer 

untuk IoT saat ini adalah Blynk App. Blynk adalah sebuah aplikasi yang tersedia 

untuk sistem operasi iOS dan Android yang memungkinkan pengguna untuk 

mengendalikan perangkat seperti Arduino, NodeMCU, dan sejenisnya melalui 

jaringan internet (Mokhammad Saddam Yusuf, 2022). 

Berdasarkan konteks yang telah dijelaskan sebelumnya, penulis merancang 

sebuah sistem pemantauan dan pengendalian kecepatan pada motor prototipe belt 

konveyor berbasis IoT. Tujuannya adalah untuk meningkatkan kenyamanan dan 
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kemampuan kendali jarak jauh. Oleh karena itu, diperlukan pengembangan sistem 

pemantauan dan pengendalian kecepatan motor belt konveyor melalui aplikasi 

Blynk pada semartphone android.  

1.2. Tujuan Penelitian 

Tujuan dari penelitian ini adalah siystem monitoring kecepatan motor DC 

pada prototype belt conveyor dengan menggunakan aplikasi blynk berbasis IoT. 

1.3. Batasan Masalah 

Adapun batasan masalah penelitian ini yaitu membahas system monitoring 

dan control kecepatan motor DC belt conveyor berbasis IoT serta menganalisa laju 

kecepatan motor belt conveyor. 

1.4. Sistematika Penulisan 

Dalam penyusunan skripsi ini, akan dibuat suatu struktur yang sistematis 

yang terdiri dari bagian-bagian yang terkait satu sama lain. Hal ini dilakukan agar 

pembaca dapat lebih mudah memahaminya. Rinciannya adalah sebagai berikut: 

BAB 1 PENDAHULUAN 

Bab ini mencakup sejumlah aspek, termasuk konteks permasalahan, tujuan 

pembahasan, ruang lingkup permasalahan, dan struktur penulisan dalam skripsi. 

BAB 2 TINJAUAN PUSTAKA 

Menjelaskan mengenai perakitan system monitoring dan speed control pada 

motor belt conveyor dan kompenen elektronika bersangkutan yang akan di rakit. 

BAB 3 METODE PENELITIAN 

Bab ini membahas tentang perencanaan yang meliputi waktu dan tempat, 

metode pengambilan data, alat dan bahan, aplikasi perancangan serta diagram 

Fishbone. 

BAB 4 HASIL PEMBAHASAN 

Bab ini menampilkan hasil pengujian yang telah dilakukan dan telah 

didapatkan data seberapa cepat Conveyor melaju.  

BAB 5 KESIMPULAN DAN SARAN 

Bab ini akan membahas tentang kesimpulan yang telah didapat berdasarkan 

hasil percobaan serta memberikan saran berdasarkan hasil terkait
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