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ABSTRACT 

 

 
In the current era of globalization, information technology is developing very rapidly. 

Information technology plays an important role in supporting the activities of daily 

life in almost all fields. One of the benefits that users feel with the existence of 

technology is the use of tools which were originally used conventionally to become 

automatic. at Palembang Muhammadiyah University, especially on campus B, they 

have not provided a portal that makes the portal system automatic and there is also 

no special officer who deals with parking problems. This study aims to try to 

overcome this problem. The application of the parking system at the Muhammadiyah 

University of Palembang using a minimum arduino system is expected to facilitate 

the parking process. It is hoped that with a parking system using RFID technology, 

the parking system can quickly identify users when the vehicle exits for the majority 

of parking users, because parking user data is already stored on the computer. The 

system development method uses the prototype method and this automatic parking 

barrier is made using the Arduino system. 

 

Keywords: Automatic parking system, Arduino, RFID 
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ABSTRAK  

 

 
Pada era globalisasi seperti saat ini teknologi informasi berkembang sangat pesat  

Teknologi informasi sangat berperan penting dalam menunjang aktivitas  kehidupan 

sehari-hari hampir di semua bidang. Salah satu manfaat yang dirasakan pengguna 

dengan adanya teknologi yaitu adanya penggunaan alat yang mana awalnya 

digunakan secara konvensional menjadi otomatis. di Universitas Muhammadiyah 

Palembang khususnya pada kampus B belum menyediakan portal yang membuat 

system portal menjadi otomatis dan juga belum adanya petugas khusus yang 

mengurusi masalah parkir. penelitian ini bertujuan untuk mencoba mengatasi 

masalah tersebut. Penerapan pada system parkir di Universitas Muhammadiyah 

Palembang menggunakan minimum system arduino diharap mampu mempermudah 

jalannya proses parkir. Diharapkan dengan adanya sistem parkir menggunakan 

teknologi RFID system parkir dapat dengan cepat mengidentifikasi pengguna saat 

kendaraan keluar untuk pengguna parkir yang mayoritas sama karena data pengguna 

parkir sudah tersimpan di komputer. Metode pengembangan system menggunakan 

metode prototype dan palang parkir otomatis ini dibuat menggunakan system 

ardiuno.  

 

Kata Kunci : Sistem parkir Otimatis,Arduino,Rfid 
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BAB I  

PENDAHULUAN 

 

 

1.1 Latar Belakang 

Seiring dengan perkembangan teknologi informasi saat ini berkembang 

dengan saat luas dimana era globalisasi pada saat ini sudah menjadi teknologi 

revolusi 4.0 yang merupakan fenomena teknologi tanpa memerlukan tenaga kerja 

manusia dalam proses pengaplikasiannya yang sangat berpengaruh terhadap 

perkembangan dalam dunia kerja, maka pengguna alat-alat atau media yang dapat 

membantu pekerjaan harus menyesuaikan dengan kemajuan teknologi terebut. 

Pengguna media teknologi biasanya membuat pekerjaan menjadi lebih efektif dan 

efisien. Tidak hanya itu, perkembangan dalam dunia kerja semakin lama semakin 

mengalami perubahan dan mendorong berbagai usaha perubahan. 

Perkembangan teknologi di era globalisasi sangatlah pesat. Hal ini 

dikarenakan teknologi dapat membantu pekerjaan manusia menjadi lebih mudah 

dan efisien sehingga dapat diterapkan pada berbagai pekerjaan manusia. . 

mengungkapkan bahwa teknologi merupakan suatu bentuk proses yang 

meningkatkan nilai tambah. Proses yang berjalan tersebut dapat menggunakan 1 

atau menghasilkan produk tertentu, dimana produk yang dihasilkan tidak terpisah 

dari produk lain yang telah ada. Lebih lanjut disebutkan pula bahwa teknologi 

merupakan suatu bagian dari sebuah integral yang terdapat di dalam suatu sistem 

tertentu.  
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Salah satu manfaat yang dirasakan pengguna dengan adanya teknologi yaitu 

adanya penggunaan alat yang mana awalnya digunakan secara konvensional 

menjadi otomatis[1]. Otomatis adalah proses untuk mengontrol operasi dari suatu 

alat secara otomatis yang dapat mengganti peran manusia untuk mengamati dan 

mengambil keputusan. Dimana sistem kontrol yang ada saat ini mulai bergeser pada 

otomatisasi sistem kontrol, sehingga campur tangan manusia dalam pengontrolan 

sangat kecil. Sistem peralatan yang dikendalikan secara otomatis sangat 

memudahkan apabila dibandingkan dengan sistem manual, karena lebih efisien, 

aman, dan teliti. 

Teknologi Radio Frequenci Identification (RFID) banyak digunakan dalam 

pembuatan sistem otomatis sebagai media otentikasi[2]. Sistem tersebut berupa 

sistem kontrol seperti penguncian atau pembuka pintu ruangan, kontrol pintu 

gerbang atau bahkan portal sebuah tempat parkir, Teknologi RFID dapat digunakan 

untuk membuat system parkir yang bekerja secara otomatis. Salah Satu 

perkembangan teknologi yang dapat kita temukan dalam suatu pelayanan parkir 

adalah system parkir otomatis. Dahulu parkir dalam suatu Tempat secara manual 

tanpa adanya oprator komputer yang canggih, pengguna parkir harus susah-susah 

mencari tempat parkir yang kosong dengan mengelilingi area parkir sehingga 

kurang efisien dan membutuhkan waktu yang lama. Sebenarnya jika proses 

pelayanan tersebut dapat digantikan dengan menggunakan system yang lebih 

modern (otomatisasi system) akan sangat menguntungkan baik itu bagi perusahaan 

maupun bagi pengguna parkir itu sendiri. 
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Pekerjaan parkir memang mudah untuk dilakukan, namun banyak factor 

yang harus di perhatikan entah dari segi kenyamanan para pelanggan parkir bahkan 

keamanan. Seperti halnya proses parkir yang ada di Universitas Muhammadiyah 

Palembang. proses parkir masih dilakukan secara manual, Hal ini dikarenakan di 

Universitas Muhammadiyah Palembang khususnya pada kampus B belum 

menyediakan portal yang membuat system portal menjadi otomatis dan juga belum 

adanya petugas khusus yang mengurusi masalah parkir. Minim pengawasan dan 

keamanan sehingga rentan terjadinya pencurian sepeda motor dan rentan 

kehilangan barang-barang yang ada di kendaraan tersebut seperti helm dan lainnya. 

Parkiran yang tidak teratur juga membuat kendaraan yang mau keluar masuk 

menjadi terhambat dikarenakan kurang tertatanya kendaraan dilingkungan parkir 

dengan baik sehingga seringkali masih terdapat tempat kosong yang tidak 

ditempati. Hal ini membuat area parkir tidak bisa menampung kendaraan secara 

maksimal akibatnya banyak kendaraan yang tidak dapat menempati area parkir.  

Oleh karena itu, penelitian ini bertujuan untuk mencoba mengatasi masalah 

tersebut. Penerapan pada system parkir di Universitas Muhammadiyah Palembang 

menggunakan minimum system arduino diharap mampu mempermudah jalannya 

proses parkir. Setiap mahasiswa dapat melakukan proses parkir hanya dengan 

sebuah RFID tag yang memiliki ID berbeda antara satu dengan yang lain. Penelitian 

ini membahas tentang rancang bangun sistem parkir menggunakan teknologi RFID. 

Diharapkan dengan adanya sistem parkir menggunakan teknologi RFID sistem 

parkir dapat dengan cepat mengidentifikasi pengguna saat kendaraan keluar untuk 

pengguna parkir yang mayoritas sama karena data pengguna parkir sudah tersimpan 
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di komputer. Pengguna parkir hanya perlu melewati portal pos penjagaan dengan 

membawa transponder (tag) pada RFID reader yang kemudian oleh komputer 

otomatis tercatat data pengguna parkir tersebut dan apabila benar sebagai pengguna 

portal palang akan terbuka. 

Berdasarkan permasalahan yang ada pada latar belakang di atas maka 

penulis mengajukan penelitian ini dengan judul “Rancang Bangun Sistem Parkir 

Otomatis Pada Universitas Muhammadiyah Palembang Menggunakan Sistem 

Ardiuno”. 

1.2 Identifikasi Masalah 

Berdasarkan latar belakang diatas, maka dapat di identifikasi masalah 

sebagai berikut: 

1. Proses parkir yang ada di Universitas Muhammadiyah Palembang Masih 

dilakukan secara manual 

2. Universitas Muhammadiyah Palembang Kampus B belum menyediakan portal 

yang membuat system portal menjadi Otomatis 

 

1.3 Rumusan Masalah 

Berdasarkan dari latar belakang yang telah diuraikan, maka dirumuskan 

permasalahan yang akan dibahas oleh penulis yaitu: 

1. Bagaimana cara agar parkiran di Universitas Muhammadiyah Palembang 

mempunyai portal Otomatis? 



5 

 

 

2. Bagaimana merancang bangun system parkir menggunakan Teknologi RFID 

dan Sistem Arduuino? 

 

1.4 Batasan Masalah 

Untuk menghindari kesalapahaman dan meluasnya masalah yang akan 

diteliti, maka penulis membatasi atau memfokuskan masalah yang berkaitan 

dengan penelitian ini, antara lain sebagai berikut: 

1. Sistem parkir RFID hanya menggunakan scan barcode/ Ide card parkir tanpa 

menggunanakan karcis. 

2. Pembuatan system parkir berfokus pada system dimana alat yang digunakan 

adalah system Arduino dan RFID untuk pengujian system. 

 

1.5 Tujuan Penelitian 

Adapun tujuan yang diharapkan dari pelaksanaan penelitian ini sebagai 

berikut: 

1. Merancang dan membangun system parkir otomatis bagi Universitas 

Muhammadiyah Palembang. 

2. Memanfaatkan system Arduino untuk menerapkan system parkir otomatis. 

 

1.6 Manfaat Penelitian 

Adapun dari hasil penelitian ini dapat memberikan manfaat  sebagai berikut: 

1. Dapat menambah wawasan ilmu pengetahuan mengenai bagaiama cara 

membuat sistem parkir otomatis demgan sisem arduino, Dapat menambah 
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wawasan ilmu pengetahuan mengenai teknologi RFID (Radio Frequency 

Identification) yang digunakan dalam pembuatan system otomatis. 

2. Meningkatkan kenyamanan serta memudahkan dalam memarkirkan kendaraan 

di kampuus B Univeritas Muhammadiyah Palembang.Petugas parkir dapat 

memantau identitas kendaraan terparkir dan jumlah kendaraan terparkir sesuai 

dengan kapasitas parkir. 

1.7 Sistematika Penulisan 

Karya penulisan terdiri lima bab dan setiap bab memiliki pembahasan 

dengan sistematika penulisan yang dapat dilihat pada penjelasan berikut ini : 

Bab I Pendahuluan 

Bab 1 berisikan pendahuluan yang menjelaskan latar belakang masalah, 

rumusan masalah, Identifikasi masalah, kegunaan penelitian bagi mahasiswa, bagi 

perguruan pengguna, bagi perusahaan, dan tujuan penelitian dalam penyusunan 

karya ini. 

Bab II Tinjauan Pustaka 

Pada Bab 2 berupa landasan teori dan konsep yang relevan dengan masalah 

yang dipelajari dan mengusulkan solusi untuk masalah yang dilakukan sehubungan 

dengan masalah yang dipelajari pada saat penulisan makalah ini. 

Bab III Metodologi Peneltian 

Bab 3 menjelaskan berupa metode penulisan yang digunakan dalam 

kaitannya dengan waktu dan tempat penelitian, rencana penelitian, metode 
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penelitian, metode pengumpulan data, kerangka penelitian, gambaran umum sistem 

yang sedang berjalan, perancangan sistem dan pengembangan sistem. 

Bab IV Hasil dan Pembahasan 

Pada bab 4 menjelaskan hasil investigasi terhadap masalah yang dibahas, 

menyajikan gagasan atau pendapat yang konsisten dengan tujuan berdasarkan 

informasi, teori yang dan ada rumusan masalah. 

Bab V Penutup 

Bab 5 menyajikan bagian penutup, yaitu bagian akhir dari penyusunan karya 

ini, yang sekaligus menarik kesimpulan dari karya untuk menjawab permasalahan 

yang dibahas. Bagian ini memuat kesimpulan dan saran yang sejalan dengan ide 

atau pedoman yang ada. 
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