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MOTTO DAN PERSEMBAHAN 

 

 

1.1. Motto 

 Tidak ada ujian yang tidak bisa diselesaikan. Tidak ada kesulitan yang 

melebihi batas kesanggupan. Karena “ Allah tidak akan membebani 

seseorang melainkan sesuai dengan kadar kesanggupanya.” ( QS Al-

Baqarah:286) 

 Jangan terlalu ambil hati dengan ucapan seseorang, kadang manusia 

punya mulut tapi belum tentu punya pikiran (Albert Einstein) 

 Seorang pemuda tidak akan sia-sia kecuali dengan empat perkara; 

Agama, Amanah, Menjaga diri, dan Kesungguahan (Imam Syafi‟i) 

1.2. Kupersembahkan skripsi ini kepada : 

 Allah SWT yang telah melimpahkan rahmat dan hidayah-Nya kepada penulis 

sehingga penulis dapat menyelesaikan skripsi ini dengan baik. Barangsiapa 

yang memberikan kesehatan kepada kita selalu mendapat perlindungan di 

setiap langkah, memberikan kenyamanan ketika kesulitan muncul, dan Allah 

SWT selalu memberikan bantuan pada waktu yang tepat. 

 kepada orang tua yang saya cintai dan sayangi, Bapak dan Ibu Rusmiati.Saya 

berterima kasih kepada Anda atas doa, dorongan, dan dukungan yang selalu 

saya terima selama menyelesaikan kursus ini.yang selalu ada untuk saya 

ketika saya sedih dan selalu menawarkan solusi untuk setiap masalah yang 

saya miliki. dan terus-menerus menasihati saya untuk menjadi tulus dan sabar. 

 kepada Ibu Ir., pembimbing pertama saya: Eliza M.T., yang telah memberikan 

kontribusi yang berarti dalam penyusunan tesis ini, telah membantu dalam 

penyelesaiannya, dan secara konsisten memberikan dukungan, dorongan, dan 

motivasi kepada saya. .Muhammad Hurairah, S.T., M.T., yang selalu 
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mendorong saya untuk menyelesaikan skripsi ini dan membantu saya 

menyelesaikannya. 

 Penulis selalu bersemangat dalam menyelesaikan skripsi ini karena dukungan, 

semangat, dan motivasi dari keluarga besar saya. 

 Seluruh staf pengajar dan staf Program Studi Teknik Elektro Universitas 

Muhammadiyah Palembang. 

 teman-teman angkatan 2018 yang kesulitan menyelesaikan pendidikannya 

selama empat tahun. 
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ABSTRAK 
 

Dapat dijadikan bahan penelitian untuk mengkaji atau memodifikasi produksi 

mesin perajang singkong 100 kg/jam berdasarkan temuan permasalahan yang 

dihadapi pengusaha sawut. mengubah kecepatan proses pengupasan singkong 

dengan menggunakan dimmer. Prosedur awal yang dilakukan ketika 

merancang/merakit mesin sawut singkong supaya kerja dari sistem alat ini dapat 

bekerja sesuai dengan baik,yang mana perencanaan ini diawali dengan 

pengumpulan data lapangan, kemudian dapat mengetahui kerja mesin.Mesin 

sawut singkong ini pada dasaranya bekerja dengan sumber yang berasal dari PLN 

namun pada mesin sawut ini dilengkapi dengan komponen elektronika yaitu 

dimmer sebagai pengatur kecepatan motor. Pada pengujian tanpa beban putaran 

motor dengan pengaturan dimmer selama 5 menit pertama menghasilkan putaran 

1300 rpm,dan step ke dua 1425 rpm,step ke tiga 1489 rpm, step ke empat 1492 

rpm dan step terakhir 1496 rpm. Pada pengujian berbeban ada penurunan putaran 

pada motor pada step pertama 1300 rpm, step keduaa 1300 rpm, step ketiga 1464 

rpm, step ketiga 1480 rpm dan step kelima 1485 rpm. Putaran motor universal 

akan stabil diatas 1000 rpm Motor induksi dapat bekerja dengan pengatur 

kecepatan, dengan menghasilkan putaran akhir terkecil 1300 rpm sampai dengan 

pengujian ke 5, kecepatan putar yang dihasilkan 1485 rpm. Dengan kata lain 

mesin terus bertambah kecepatan putarnya seiring dengan kenaikan step dimmer, 

dengan ini dapat dibuktikan bahwa motor bekerja dengan baik. Motor induksi ini 

efektif jika digunakan untuk mesin sawut singkong karena memiliki torsi yang 

tinggi dan kecepatan putaran yang stabil yang akan membuat motor bisa bertahan 

lama dalam penggunaanya. 

Kata kunci : Motor Induksi,Dimmer,Mesin Sawut 
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ABSTRACT 
 

In this study using an electric motor with a capacity of 220 volts, 2.36 Ampere, 

0.18 kW and 1400 rpm. the use of this motorbike at affordable prices and efficient 

results and can increase production results continuously. From the results of the 

problems faced by cassava sawut entrepreneurs, it can be used as research 

material to analyze or modify the manufacture of cassava chopping machines with 

a production capacity of 100 kg/hour. The advantage of this machine from 

machines on the market is that the cassava peeling process can be adjusted in 

speed through a dimmer as desired. The initial procedure is carried out when 

designing/assembling the cassava sawdust machine so that the work of this tool 

system can work properly, which is where this planning begins with collecting 

field data, then being able to find out how the machine works. from PLN, but this 

sawut machine is equipped with electronic components, namely a dimmer as a 

motor speed regulator. In the no-load test the motor rotation with the dimmer 

setting for the first 5 minutes produces 1300 rpm rotation, and the second step is 

1425 rpm, the third step is 1489 rpm, the second step is 1489 rpm, the second step 

is 1489 rpm. the fourth step is 1492 rpm and the last step is 1496 rpm. In the load 

test there is a decrease in the rotation of the motor in the first step 1300 rpm, the 

second step 1300 rpm, the third step 1464 rpm, the third step 1480 rpm and the 

fifth step 1485 rpm. Universal motor rotation will be stable above 1000 rpm The 

induction motor can work with a speed controller, by producing the smallest final 

rotation of 1300 rpm until the 5th test, the resulting rotational speed is 1485 rpm. 

In other words the engine continues to increase its rotational speed along with the 

increase in the step dimmer, with this it can be proven that the motor is working 

properly. This induction motor is effective if used for cassava sawut machines 

because it has high torque and a stable rotation speed which will make the motor 

last for a long time in use. 

Keywords: Induction Motor, Dimmer, Sawut Machine 
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BAB 1 

PENDAHULUAN 
 

 

1.1. Latar Belakang  

Diakui bahwa mengubah dan meningkatkan sistem yang ada seringkali 

diperlukan untuk kemajuan peradaban manusia. Perubahan terjadi secara alami 

sebagai akibat dari kebutuhan dan tuntutan akan pekerjaan yang lebih cepat, lebih 

baik, dan lebih efisien. Pada akhirnya hal ini berdampak pada peningkatan 

kesejahteraan dan kemudahan aktivitas manusia. Mengingat alat-alat yang ada 

saat ini masih membutuhkan tenaga manusia sehingga kurang efektif. Oleh karena 

itu, mesin perajang singkong tidak banyak membutuhkan tenaga manusia Untuk 

mengatasi hal tersebut dibutuhkan waktu yang tidak sebentar. Sebelumnya, proses 

pencacahan singkong harus dilakukan secara manual yang memakan banyak 

waktu dan tenaga. Namun, dengan alat ini, waktu pencacahan kini dapat 

dipersingkat dengan cepat dan efektif. 

Pada penelitian ini menggunakan motor listik berkapasitas 220 volt,2,36 

Ampere,0,18 kW dan 1400 rpm. Adapun fungsi dari pengguanaan motor ini 

adalah diperuntukan sebagai penggerak pulley menggunakan v-belt sehingga dari 

putaran motor ini menghasilkan gaya gerak untuk melakukan perajangan 

singkong sehingga didapat hasil perajangan dengan jumlah yang besar dari pada 

dilakukan secara manual peruntukan motor listrik ini tidak hanya digunakan oleh 

perusahan-perusahan besar saja melainkan industri kecil juga dapat menerapkan 

penggunaan motor ini dengan harga terjangkau dan hasil yang efisien serta dapat 

meningkatkan hasil produksi secara continue. 

Dari hasil permasalahan yang dihadapi pengusaha sawut singkong tersebut 

dapat menjadi bahan penelitian untk menganalisis atau modifikasi pembuatan 

mesin perajang singkong dengan kapasitas produksi 100 kg/jam. Dibandingkan 

dengan mesin lain yang ada di pasaran, mesin yang satu ini memiliki keunggulan 

karena dapat mengatur kecepatan proses pengupasan singkong dengan 

menggunakan dimmer. Juga lebih aman karena bagian yang bergerak tertutup 
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casing, dan produksi lebih cepat untuk skala rumah tangga dan industri. 

Berdasarkan hasil penyelidikan, produsen sawut singkong di wilayah Banyuasin 

masih mengandalkan perkakas tangan dan tenaga manusia, sehingga mesin 

pengupas singkong mutlak diperlukan. Diharapkan dengan dibuatnya mesin ini, 

produsen lebih mudah dalam penggunaan, mempermudah pekerjaan produsen dan 

lebih efektif.Selain itu, mesin ini berpotensi meningkatkan kuantitas dan kualitas 

pengolahan singkong. 

1.2. Rumusan Masalah 

Untuk mempermudah dalam proses rancang bangun mesin sawut singkong 

maka dirumuskan beberapa masalah berdasarkan latar belakang; 

1. Bagaimana cara merancang dan membangun mesin sawut singkong? 

2. Bagaimana kinerja dari mesin sawut singkong selama beberapa jam? 

1.3. Tujuan Penelitian   

Tujuan dari penelitian yang dilakukan ini adalah: 

1. Dapat merangcang dan membangun mesin sawut singkong.  

2. Mengetahui kinerja dan tingkat efesiensi penggunaan mesin sawut 

singkong berdasarkan kecepatan putar motor. 

1.4. Batasan Masalah  

Berikut ini adalah permasalahan yang dikaji dalam keterbatasan penelitian ini: 

1. Merancang dan membangun mesin sawut singkong. 

2. Penelitian yang dilakukan sebatas untuk mengetahui kinerja dari mesin 

sawut singkong. 

1.5. Sistematika Penulisan 

Adapun sistematika yang penulis gunakaan pada Laporan Praktek Kerja ini 

adalah : 

BAB 1 PENDAHULUAN 

Penulis memberikan latar belakang singkat, rumusan masalah, tujuan 

penelitian, batasan masalah, dan sistematika penulisan dalam bab pendahuluan ini. 

BAB 2 TINJAUAN PUSTAKA 

Motor induksi satu fasa, prinsip induksi, motor kapasitor, motor kutub 

berbayang, motor universal, desain dasar, kriteria desain, prosedur umum dalam 
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desain mesin, standar, kode, dan peraturan pemerintah dalam desain, tahapan 

desain, komponen utama mesin desain, motor induksi satu fasa, bilah, poros 

utama, puli dan v-belt, bantalan, rangka dan penutup, elemen pengikat, dan 

dimmer semuanya dijelaskan dan teori yang mendasarinya disajikan dalam bab 

ini. 

BAB 3 METODE PENELITIAN 

Tempat dan waktu, alat dan bahan, diagram tulang ikan dan balok, serta 

langkah-langkah penelitian semuanya tercakup dalam bab ini. 

BAB 4 HASIL DAN PEMBAHASAN 

Pada Bab ini pembahasan tentang data pengukuran, data percobaan, dan 

analisis data. 

BAB 5 KESIMPULAN DAN SARAN 

Rekomendasi dan kesimpulan yang ditarik dari penelitian mesin sawut 

singkong yang diuji diuraikan dalam bab ini. Rekomendasi dan kesimpulan yang 

diambil dari penelitian mesin sawut singkong yang diuji diuraikan dalam bab ini. 

DAFTAR PUSTAKA 

LAMPIRAN
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