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MOTTO DAN PERSEMBAHAN 

 

Motto 
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boleh jadi (pula) kamu menyukai sesuatu, padahal ia amat buruk bagimu: 

Allah mengetahui, sedang kamu tidak mengetahui.”(QS. Al baqarah:216) 

 Hanya karena prosesmu lebih lama dari yang lain,  bukan berarti kamu 

gagal. ( Harland Sanders ) 
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BAB 1 

PENDAHULUAN 

 

 

1.1.  Latar Belakang 

  

  Mesin penetas telur adalah bagian dari mesin pertanian yang digunakan 

untuk menetaskan sejumlah besar telur sekaligus. Tujuannya adalah untuk 

menjaga suhu dan kelembaban udara pada tingkat yang ideal untuk pertumbuhan 

dan perkembangan banyak embrio ayam dan untuk mengurangi kemungkinan 

telur tidak akan menetas.Suhu dan kelembaban adalah dua hal yang selalu dijaga 

dalam mesin penetas telur. .Sistem pemanas di mesin penetas telur menggunakan 

bola lampu untuk menghasilkan panas; selain itu, sebuah kipas mensirkulasikan 

udara hangat di dalam inkubator penyimpanan telur. Sebuah reservoir air di dalam 

inkubator penyimpanan telur menjaga kelembaban 50-60%.(Rukmiasih. 2016) 

Di masa lalu, satu-satunya alat penetas telur adalah ruangan dengan rak, 

lampu, dan termometer analog untuk mengukur suhu. Sekarang, ada mesin 

penetas telur. Proses pengontrolan suhu masih dilakukan dengan tangan, dan 

sakelar bimetal yang dapat ditekuk dan mati ketika suhu penetasan tercapai 

mengontrol perkiraan jumlah daya yang diperlukan untuk digunakan di dalam 

ruangan. Selain itu, teknologi perangkat penetas telur mulai menggunakan sistem 

kontrol komponen. Mesin penetas telur hanya terdiri dari mesin penetas dan 

lampu pijar, dan pada awalnya komputerisasi dan dikendalikan secara otomatis. 

Saat ini, mesin penetas telur dapat secara otomatis memutar telur, meningkatkan 

tingkat keberhasilan telur yang menetas, menghasilkan benih unggul, dan 

mempermudah pemantauan. Namun, tidak banyak yang dapat dipantau atau 

dikendalikan dari jarak jauh. 

 Kondisi ideal untuk menetaskan telur ayam adalah 35,5 °C hingga 40,5 °C 

dan kelembaban 60% hingga 70% di dalam inkubator. Sensor DHT11 akan 

berfungsi sebagai pendeteksi suhu dan kelembaban di dalam ruang inkubator, dan 
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kipas akan mengedarkan udara. Sebuah motor stepper memutar rak telur enam 

kali dalam 24 jam dengan sudut 45°. 

Penulis ingin merancang sebuah alat yang dapat mengontrol suhu, 

kelembaban, dan perputaran telur secara otomatis berdasarkan permasalahan dari 

latar belakang dengan judul. “ Sistem Monitoring Pengontrolan Suhu Dan 

Kelembaban Pada Mesin Inkubator Penetas Telur Otomatis Menggunakan 

Mikrokontroller Berbasis Iot ” dengan tujuan agar dapat meningkatkan 

produksi ayam berkualitas tinggi dan mengurangi resiko telur yang gagal menetas. 

 

1.2.  Rumusan Masalah 

Rumusan masalah didasarkan pada uraian latar belakang di atas. mesin 

penetas telur dengan pemanas memiliki beberapa kelebihan dan kekurangan. Agar 

telur berhasil menetas dan dalam keadaan sehat, suhu dan kelembaban setiap 

inkubator harus stabil sehingga dapat memiliki karakteristik yang berbeda 

tergantung pada penggunaannya. Bagaimana Sistem Kontrol dan Monitoring 

Suhu Pada Incubator Penetas Telur Otomatis Berbasis Mikrokontroller Esp32. 

 

1.3.  Batasan Masalah 

Untuk membatasi ruang lingkup pembahasan pada alat-alat yang akan 

dirancang dan dianalisis dalam batasan-batasan masalah yang dihadapi, maka 

perlu membatasi ruang lingkup masalah pada alat-alat tersebut : 

1. Penelitian dibatasi hanya sampai sistem pendeteksi suhu dan kelembaban 

udara pada inkubator.  

2. Mikrokontroller yang digunakan adalah Esp32.  

3. Tidak membahas telur yang sudah dibuahi atau belum. 

4. Pengaturan point suhu, kelembaban, dan jam dilakukan dengan cara 

mengubah program Mikrokontroller Esp32.  

5. Sistem Pemantauan menggunakan aplikasi blynk pada android. 
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1.4.  Tujuan Penelitian 

Berikut adalah tujuan dari penelitian ini: 

1. Untuk pemantauan suhu dan kelembaban di dalam inkubator penetas 

telur. 

2. Meningkatkan produktivitas bibit ayam yang unggul. 

3. Membuat aplikasi yang bisa digunakan secara online. 

4. Waktu pemantauan secara jarak jauh,tepat dan real time. 

 

1.5.  Manfaat Penelitian 

Tugas akhir ini diharapkan dapat memberikan manfaat sebagai berikut : 

1. Bagi Mahasiwa  

a. Sebagai sarana untuk mempraktekkan ilmu yang telah mereka 

pelajari di sekolah  

b. Sebagai cara untuk menjelaskan ide-ide yang telah mereka pelajari 

dalam perkuliahan. 

c. Sebagai cara untuk meningkatkan reputasi universitas dan 

pengaruhnya dengan masyarakat secara keseluruhan. 

2. Bagi Jurusan Teknik Elektro 

a. Pengembangan alat-alat ilmiah yang mutakhir dan bermanfaat. 

b. Sebagai salah satu cara untuk terlibat dalam pertumbuhan ilmu 

pengetahuan dan teknologi. 

c. Sebagai ukuran seberapa baik dan kompetitif siswa yang peduli 

dengan pendidikan dan kemampuan pengetahuan praktis mereka. 

3. Bagi Dunia Peternakan 

a. Pengembangan alat sebagai sarana memajukan teknologi industri. 

b. Sebagai cara untuk membantu masyarakat mendapatkan manfaat 

dari kemajuan teknologi saat ini. 

c. Berkontribusi pada kemudahan kontrol masyarakat atas mesin 

penetas telur. 

d.  
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1.6.  Sistematika Penulisan 

Perlu sistematis agar penerapan alat analisis pemantauan dan pengendalian 

ini tidak menyimpang dari permasalahan yang ada. Sistematika digunakan 

dalam laporan penelitian ini, yang berguna untuk memahami isi tesis secara 

keseluruhan. Oleh karena itu, penulis menggunakan temuan analisis untuk 

merinci makna beberapa bab. 

BAB 1 PENDAHULUAN 

Latar belakang pemilihan judul skripsi, rumusan masalah, batasan masalah, 

manfaat, dan tujuan penelitian dibahas dalam bab ini. 

BAB 2 TINJAUAN PUSTAKA DAN DASAR TEORI 

Tinjauan pustaka dan dasar teori menjadi landasan teori untuk penelitian ini 

dan tugas akhir. Pengamatan terkait penelitian pada mesin penetas telur 

otomatis dijelaskan dalam tinjauan pustaka. Teori pendukung yang digunakan 

untuk membicarakan cara kerja rangkaian dijelaskan oleh dasar teori.  

BAB 3 METODE PENELITIAN 

Lokasi pelaksanaan penelitian, alat dan bahan, proses kerja penelitian, dan 

penanggulangan yang akan dilakukan selama pelaksanaan penelitian 

semuanya dibahas dalam bab ini. 

BAB 4 DATA DAN PEMBAHASAN 

Temuan penelitian yang dilakukan dengan mengevaluasi data yang sudah 

tersedia dijelaskan dalam bab ini. 

BAB 5 PENUTUP 

Kesimpulan dan rekomendasi penulisan untuk perbaikan proses analisis data 

disajikan dalam bab ini. 
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