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BAB 1 

PENDAHULUAN 

 

1.1. Latar Belakang 

Sistem Proses pengaturan atau pengendalian satu atau lebih besaran 

(variabel, parameter) ke harga tertentu atau dalam kisaran harga tertentu (range) 

adalah sistem kontrol. Sementara itu, sistem pemantauan berfungsi sebagai 

penyedia data, yang berarti bahwa data yang dikirimkannya akan diproses lebih 

lanjut. Istilah "sistem monitor" dalam bahasa Indonesia mengacu pada sistem 

pemantauan, dan asalnya dalam bahasa Inggris. Sistem pemantauan sering 

digunakan dalam kehidupan sehari-hari dan biasanya diterapkan sebagai tindakan 

pencegahan. Pemantauan harus efektif dan mampu mencapai semua tujuannya 

dalam waktu dan ruang yang ditentukan. 

 Orang-orang mencari cara untuk mengurangi kelelahan mereka setelah 

berpartisipasi dalam aktivitas mereka karena padatnya pekerjaan dan jadwal 

harian. Salah satu pilihan adalah memelihara ikan untuk hiasan. Anda dapat 

mengurangi rasa lelah dan stres dengan menempatkan akuarium di sudut ikan 

mas, Ikan Cupang, Ikan Gupi, Ikan Koi, dan berbagai jenis lainnya merupakan 

ikan hias yang sering digemari oleh peminatnya. Selain harganya yang murah, 

ikan hias ini juga mudah ditemukan di pasaran. 

 Kami menyadari bahwa memberi makan akuarium hias melibatkan 

menaburkan makanan ikan secara manual ke dalam akuarium, dan pemilik 

akuarium biasanya mematuhi jadwal pemberian makan. Dalam kebanyakan kasus, 

pemilik lupa memberi makan ikan di akuarium saat ia menjalani harinya. Karena 

itu, pengumpan ikan otomatis dapat mempermudah menyelesaikan tugas manusia 

secara otomatis, terutama bagi pemilik ikan. 

 Selain memperhatikan pakan ikan, kualitas air di akuarium juga penting 

salah satu contohnya mengecek pH air di dalam akuarium, pH air juga perlu 

diperhatikan dikarenakan pH air berperan dalam menunjang kondisi lingkungan 
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pada ikan hias. Jumlah oksigen terlarut dalam air ditentukan oleh pH-

nya.Ketersediaan oksigen meningkat dengan pH air.sedangkan pH yang lebih 

tinggi menunjukkan lebih sedikit oksigen yang ada.Meskipun ikan membutuhkan 

oksigen di dalam air. Dikarenakan jika kualitas pH air tidak bagus kelangsungan 

hidup ikan juga akan cepat mati. Karena kebanyakan akuarium dapat menjadi 

habitat yang baik dengan pH 6-8. Namun, jika ikan terlihat sakit atau lesu itu 

disebabkan oleh pH air, maka dari itu kita harus menurunkan pH air pada 

akuarium tersebut,dikarenakan ikan akan lebih nyaman jika tingkat pH nya lebih 

rendah. 

 Kelangsungan hidup ikan sangat dipengaruhi oleh kualitas air akuarium. 

Ketika pemilik lupa membersihkan akuarium saat air keruh atau kotor, biasanya 

menyebabkan tumbuhnya jamur di akuarium. Ikan dapat terinfeksi jamur, yang 

dapat menempel hingga sirip dan sisipannya. Sistem pernapasan ikan akan 

terganggu oleh pertumbuhan dan perkembangan jamur yang telah mencapai 

insang. Namun, pemilik ikan tidak mengetahui keberadaan jamur tersebut karena 

sangat kecil dan sulit dilihat. Ikan juga dapat mati karena jamur, yang merupakan 

salah satu penyebab utama. Oleh karena itu, membiarkan jamur berkembang di 

lingkungan akuarium dapat membahayakan pemiliknya.  

Dalam perawatan ikan hias ini ialah menjaga perberian pakan, penggantian 

air dan pH air di akuarium secara teratur, kualitas air di dalam akuarium tersebut 

tidak bisa cek kadar pH air dan tingkat kekeruhan masih normal atau tidak dan 

saya berinisiatip membuat alat sistem monitoring pH air dan kekeruhan pada 

akuarium. 

 Berdasarkan latar belakang di atas saya menyimpulkan sebuah alat  

dengan  permasalahan tersebut penulis berupayah untuk membuat sebuah judul 

“Sistem Monitoring Kadar pH air Dan Kekeruhan Air pada Akuarium 

Menggunakan Mikrokontroller Berbasis Iot” Sistem ini Diharapkan dapat 

mempermudah pemilik akuarium dalam memantau kestabilan kondisi 

akuariumnya. 
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1.2. TUJUAN PENELITIAN  

 Tujuan dari penelitian ini membuat sistem monitoring kadar pH air dan 

kekeruhan pada akuarium sehingga memudahkan pemilik akuarium. 

 

1.3. BATASAN MASALAH 

 Agar masalah yang dibahas dalam penelitian ini tidak meluas dari maksud 

dan tujuan penelitian, maka pembahasan masalah pada penelitian ini sebagai 

berikut. 

1. Alat ini digunakan untuk pemantau pH air dan kekeruhan pada air 

akuarium. 

2. Sistem yang akan mengukur pH air pada akuarium ini ialah menggunakan 

sensor pH. 

3. Untuk mengukur tingkat kekeruhan pada air di akuarium memakai sensor 

Turbidity. 

1.4.  SISTEMATIKA PENELITIAN 

 Skripsi ini menggunakan sistematika penulisan lima bab yang masing-

masing babnya dapat diuraikan secara singkat sebagai berikut: 

BAB 1 PENDAHULUAN  

 Memberikan penjelasan tentang latar belakang, tujuan penelitian, batasan 

masalah, dan metode penulisan skripsi. 

BAB 2 TINJAUAN PUSTAKA 

 Berisi tentang tinjauan pustaka yang melandasi dan sebagai acuan dalam 

penelitian ini antara lain penjelasan teori tentang pemantau kadar pH air dan 

kekeruhan air di akuarium dan alat yang digunakan seperti, IOT, sensor ph dan 

sensor turbidity. 

BAB 3 METODE PENELITIAN  

 Berisi meteologi penelitian yang meliputi alat dan bahan penelitian, 

komponen penelitian, Diagram blok, flowchat sistem, perancangan alat dari 

penelitian ini. 
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BAB 4 DATA DAN PEMBAHASAN 

 Berisi meteologi penelitian yang meliputi alat dan bahan penelitian, 

komponen penelitian, Diagram blok, flowchat sistem, perancangan alat dari 

penelitian ini. 

BAB 5 KESIMPULAN DAN SARAN 

Menyimpulkan hasil yang diperoleh setelah pengujian, dari proses 

pembuatan alat. 
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