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ABSTRAK 

Penelitian ini merupakan perancangan keran air otomatis pada tempat berwudhu 

menggunakan sensor ultrasonik berbasis arduino uno merupakan sebuah 

perancangan keran otomatis di tempat wudhu yang di gunakan untuk penghematan 

dalam penggunaan air dan efisiensi dalam pengisian tangki penampungan air dengan 

mengontrol pemakaian air ketika sedang berwudhu. Alat ini dikontrol dengan 

mikrokontroler arduino uno sebagai pengendali utama, keran air otomatisini 

menggunakan sensor ultrasonik sebagai pendeteksi objek berupa tangan atau kaki 

ketika sedang pengambilan air wudhu. Perinsip kerja alat ini adalah ketika alat 

dihubungkan dengan power, maka arduino akan menginisialisasi semua komponen 

yang ada pada alat ini. Ketika sensor ultrasonik mendeteksi adanya objek dengan 

jarak lebih kurang 30 cm, maka keran akan terbuka otomatis, dan ketika sensor 

ultrasonik tidak mendeteksi keberadan objek maka keran tidak akan terbuka. Jarak 

yang di seting dalam program ini adalah lebih kurang 30 cm. 

Kata kunci : Arduino Uno, Sensor Ultrasonik, Rele, Motor Servo, Pompa Air
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Abstract 

This research is a design of an automatic water faucet in a place for ablution using 

an ultrasonic sensor based on Arduino Uno is a design for an automatic faucet in a 

place for ablution that is used to save water use and efficiency in the use of water 

storage tanks by controlling the air while performing ablution. This tool is 

controlled with an Arduino Uno microcontroller as the main controller, this 

automatic water faucet uses an ultrasonic sensor to detect objects in the form of 

hands or feet when taking ablution water. The working principle of this tool is that 

when the device uses power, Arduino will initialize all the components in this tool. 

When the sensor detects an object with a distance of approximately 30 cm, then 

when the sensor opens automatically, and the ultrasonic sensor does not detect the 

object, it will not open. The distance that is set in this program is approximately 30 

cm. 

Keywords: Arduino Uno, Ultrasonic Sensor, Relay, Servo Motor, Water Pump. 
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BAB 1  

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang 

Sebagai umat muslim kita di wajibkan untuk melaksanakan sholat 5 

waktu di mana salah satu syarat sah sholat adalah berwudhu, namun banyak di 

temukan pada masjid atau musolah pemakaian tempat wudhu yang 

menggunakan keran pada umumnya sering terjadi pemborosan dalam 

pemakaian air. pemborosan ini terjadi karena pada tempat tersebut, masih 

menggunakan keran air manual yang mana keran air ini akan terus 

mengeluarkan air kalau kerannya tidak ditutup. Tentu akan susah untuk 

menutup keran air ketika hendak membasuh muka, rambut, telinga dan lain 

sebagainya ketika sedang berwudhu. Dan jika keran tidak di tutup maka 

pemborosan akan terjadi. (Romi Shaputra, 2019). 

Pada prinsipnya penggunaan keran otomatis pada tempat wudhu adalah 

untuk penghematan dalam penggunaan air sekaligus untuk efisiensi dalam 

proses pengisian tangki penampungan air agar dapat membantu petugas 

pengurus masjid dalam pengurusan operasional masjid. 

Perbandingan dari pada tempat wudhu pada umumnya sudah cukup jelas 

dari yang berkonsep konpensional atau masi manual dengan memutar keran 

terlebih dahulu namun dengan adanya alat ini cukup mendekatkan tangan atau 

kaki di bawah keran maka air akan keluar dengan sendirinya. Dan untuk 

perbandingan dengan keran otomatis yang sudah ada di pasaran yaitu alat ini 

sudah mencakup tentang pengisian tangki penampungan secara otomatis juga. 

Penelitian ini penulis merancang dan menganalisa dari alat keran wudhu 

dan pengisian tangki penampungan secara otomatis berbasis mikrokontroler 

arduino dan menggunakan sensor ultrasonik HCSR-04 sebagai sensor untuk 

mendeteksi sebuah objek yang di gunakan di sini yaitu air dan anggota tubuh 

manusia. Metode penelitian ini menggunakan beberapa tahapan yaitu tahap 

desain elektronik, pembuatan layout, blok diagram, skematik rangkaian penuh 

dan yang terakhir proses perancangan. Hasil dari penelitian ini sangat berharap 
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agar dapat membantu dalam inovasi pengembangan dalam ke mudahan di 

runglingkup masjid dan musholh dalam proses pengambilan air wudhu. 

1.2 Tujuan Penelitian 

Adapun tujuan penelitian ini adalah : 

1. Mengetahui tingkat kesalahan pada sensor ultrasonik HC-SR04 terhadap 

keran dan tangki wudhu otomatis 

2. Menguji kesalahan pada komponen  

1.3 Batasan Masalah 

Batasan masalah dari penyusunan penelitian ini sebagai berikut : 

1. Alat ini dibuat hanya untuk otomatisasi kerja keran dan pengisian tangki 

penampungan air wudhu sehingga tidak membahas hal yang di luar topik 

tersebut. 

2. Pembahasan Sensor yang di pakai pada alat ini yaitu sensor ultrasonic tipe 

HCSR04, dan hanya membahas tentang sensitifitas sensor dan jarak yang 

dapat terbaca oleh sensor tersebut. 

3. Pembahasan tentang komponen yang di gunakan yaitu hanya komponen 

yang digunakan pada penelitian ini tidak keluar dari topik utama pada 

pembahasan. 

4. Pembahasan tentang pompa AC dan DC di sini tidak terlalu sefesifik 

mungkin karena peran pompa DC disini hanya untuk membantu dorongan 

air agar dapat keluar dengan maksimal karena desain pemipaan pada alat 

ini cenderung datar dan ke atas sehingga air dari tangki penampungan tidak 

dapat mengalir dengan maksimal, dan fungsi dari pompa AC di sini hanya 

sebagai contoh atau bayangan dari penerapan aslinya yaitu menggunakan 

pompa air AC. 

5. Alat ini merupakan masih dalam bentuk prototipe yaitu masi dalam 

pengembangan sehingga belum 100% sempurna yang di mana masi 

banyak kekurangan dan masi perlu pengujian yang lebih untuk 

mendapatkan hasil yang maksimal , namun pada dasarnya alat ini sudah 

dapat berjalan dengan baik dan sesuai pada konsep dasarnya. 

1.4 Sistematika Penulisan  
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Penelitian ini penulis menyajikan pembahasan yang terbagi menjadi lima 

Bab yang memiliki susunan atau materi yang dibahas, secara singkat jelas dan 

padat diuraikan sebagai berikut: 

BAB 1 PENDAHULUAN  

Berikut ini terdiri dari uraian latar belakang, tujuan penelitian, batasan 

masalah dan sistematika penulisan yang digunakan. 

BAB 2 TINJAUAN PUSTAKA  

Bab ini terdiri dari teori-teori dasar yang mendukung dan mendasari 

pembuatan alat ini, serta mengaplikasikan pengenalan komponen-komponen 

yang digunakan diantaranya catu daya, arduino uno, sensor ultrasonik motor 

serpo dan pompa air. 

BAB 3 METODE PENELITIAN  

Bab ini memuat uraian tentang desain peralatan yang meliputi instalasi 

komponen, Desain alat, desain perangkat keras, desain perangkat lunak dan 

flowchart. 

BAB 4 DATA DAN ANALISIS  

Bab ini menguraikan hasil data pengukuran pada alat, dan hasil analisis 

percobaan akurasi sensor Ultrasonic. 

BAB 5 KESIMPULAN DAN SARAN 

Bab ini berisi kesimpulan dan saran sebagai masukan untuk mendukung 

pengembangan alat yang lebih sempurna. 

DAFTAR PUSTAKA 

LAMPIRAN 
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