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MOTTO 
 

“Sesungguhnya Nabi Muhammad SAW bersabda, “Sampaikanlah dariku walau hanya satu ayat. 

Berkisahlah tentang Bani Israel dan tidak apa-apa. Barangsiapa berdusta atas namaku, maka 

bersiaplah mendapatkan kursinya dari api neraka.” 

 (HR Bukhari). 

 

“Apa Yang ditakdirkan untukmu, akan sampai kepadamu meskipun berada di bawah dua gunung.  

Dan apa yang tidak ditakdirkan untukmu tidak akan sampai kepadamu meskipun itu di antara 

kedua bibirmu.” 

(Imam Al-Ghazali) 
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ABSTRAK 

ANALISIS KERUSAKAN GENERATOR MAGNET 

PERMANEN PADA PERANCANGAN GENERATOR   

KINETIK SELF CHARGING BERDASARKAN              

VIBRASI POROS GENERATOR 

 
M Alldy Ralmdhaln Putral 

*Emalil : muhalmmaldalldy030401@gmalil.com 

 

Generaltor berfungsi untuk menghalsilkaln energi listrik dalri energi mekalnik 

yalng memutalrnyal. Generaltor jenis ini menggunalkaln malgnet permalnen paldal 

rotor untuk menghalsilkaln medaln malgnet utalmal. Tujualn penelitialn ini aldallalh 

untuk mengetalhui kinerjal kerusalkaln Generaltor malgnet permalnen paldal 

peralncalngaln Generaltor kinetik Self Chalrging berdalsalrkaln vibralsi poros 

Generaltor. Percobalaln ini jugal membalndingkaln alntalral halsil percobalaln 

pengalmbilaln daltal getalraln generaltor dengaln stalndalr DIN EN 60034-14  Titik 

yalng dialmbil daltal aldallalh alralh horizontall, vertikall, daln alxiall. Pengujialn 

dilalkukaln dengaln membalndingkaln halsil nilali tegalngaln, alrus, daln dalyal dalri 

sensor dengaln allalt pengukur vibralsi meter. Terdalpalt perbalndingaln dalyal paldal 

halsil penelitialn dimalnal Halsil perhitungaln dalri percobalaln pertalmal dengaln 

menggunalkaln bebaln didalpaltkaln halsil perhitungaln dengaln kecepaltaln putalr 600 

rpm (alxiall), yalitu sebesalr 2,9 mm/s. Daln perhitungaln menggunalkaln bebaln 

didalpaltkaln halsil perhitungaln dengaln kecepaltaln putalr 600 rpm yalitu sebesalr 1,5 

mm/s daln paldal sumbu y paldal putalraln 400 rpm yalitu 1,5 mm/s. 

 

Kata kunci : Generaltor DIN EN 60034-14, Sensor vibralsi meter, Revolutions 

Per Minute (RPM) 
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ABSTRACT 

PERMANENT MAGNETIC GENERATOR DAMAGE 

ANALYSIS IN GENERATOR DESIGN SELF CHARGING 

KINETIC BASED ON GENERATOR  

SHAFT VIBRATION 

M Alldy Ralmdhaln Putral 

* Emalil : muhalmmaldalldy030401@gmalil.com 

 

The generaltor functions to produce electricall energy from the mechalnicall 

energy thalt rotaltes it. This type of generaltor uses permalnent malgnets in the rotor 

to generalte the malin malgnetic field. The purpose of this study wals to determine 

the dalmalge performalnce of the permalnent malgnet generaltor in the design of al 

self-chalrging kinetic generaltor balsed on the vibraltion of the generaltor shalft. This 

experiment allso compalres the experimentall results of generaltor vibraltion daltal 

collection with the DIN EN 60034-14 stalndalrd. The daltal points alre horizontall, 

verticall, alnd alxiall directions. The test is calrried out by compalring the results of 

the voltalge, current, alnd power vallues from the sensor with al vibraltion meter. 

There is al power compalrison in the resealrch results where the callculaltion results 

from the first experiment using al loald obtalined the callculaltion results with al 

rotaltionall speed of 600 rpm (alxiall), which is 2.9 mm/s. Alnd the callculaltion using 

the loald obtalined the results of callculaltions with al rotaltionall speed of 600 rpm, 

which is 1.5 mm/s alnd on the y-alxis alt 400 rpm, which is 1.5 mm/s. 

 

 Keywords: Generator DIN EN 60034-14, Sensor vibration meter,    Revolutions 

Per Minute (RPM) 
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BAB 1  

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang Masalah 
 

Generator magnet permanen merupakan komponen penting dalam 

pembangkit energi listrik. Generator berfungsi untuk menghasilkan energi listrik 

dari energi mekanik yang memutarnya. Generator permanen magnet merupakan 

salah satu pengembangan dalam teknologi kelistrikan yang diciptakan guna 

meningkatkan efisiensi penggunaan serta fungsinya. Generator jenis ini 

menggunakan magnet permanen pada rotor untuk menghasilkan medan magnet 

utama. Terdapat dua jenis generator dalam arah fluks medan magnet yaitu radial 

dan aksial (Elbi, 2019). Jenis radial biasanya digunakan pada generator 

konvensional. Sedangkan aksial digunakan pada jenis generator magnet permanen 

(Mustikasari, Hardianto, Hadi, 2021). 

Pada suatu sistem dalam pembangkitan energi listrik, terdapat kemungkinan-

kemungkinan terjadi gangguan pada generator yang dapat menyebabkan generator 

mengalami kerusakan (Recky, 2022). Proteksi terhadap gangguan hubung singkat 

sangat penting untuk dilakukan agar generator tidak mengalami kerusakan. 

Gangguan hubung singkat dapat menimbulkan loncatan bunga api dengan suhu 

tinggi, kerusakan pada lilitan, dan merusak isolasi (Rahmatullah, 2021). Untuk itu 

dilakukan proteksi generator untuk melindungi generator dari gangguan hubung 

singkat (Nura & Imran, 2014). Penelitian ini difokuskan untuk menganalisis 

generator permanen magnet permanen dengan menggunakan Generator kinetik 

Self Charging berdasarkan vibrasi poros Generator.  

1.2 Tujuan Penelitian 

Tujuan penelitian ini adalah untuk mengetahui kinerja kerusakan Generator 

magnet permanen pada perancangan Generator kinetik Self Charging berdasarkan 

vibrasi poros Generator. 

1.3 Batasan Masalah 

Untuk menghindari ruang lingkup pembahasan yang terlalu luas dan jauh dari 

sasaran yang ingin dicapai, maka dipandang perlu membatasi permasalahan yang 
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akan dibahas adalah kerusakan pada Generator permanen. 

Sistematika Penulisan 

Berikut adalah Sistematika Penulisan dalam proposal skripsi yang telah 

dikerjakan oleh penulis sebagai berikut: 

BAB 1 PENDAHULUAN 

Berisi tentang latar belakang, batasan masalah, tujuan penelitian, dan 

sistematika penulisan. 

BAB 2 TINJAUAN PUSTAKA 

Pembahasan dalam bab ini berupa tinjauan kepustakaan dan kajian 

penelitian sejenis. 

BAB 3 METODE PENELITIAN 

Pada bab ini membahas tentang metode yang digunakan dalam penulisan 

skripsi ini yang berisi diagram flowchart, skema diagram, waktu dan tempat, alat 

dan bahan yang akan digunakan yang disusun sebagai rencana penelitian. 

BAB 4 DATA DAN PEMBAHASAN 

Untuk mengevaluasi kerusakan Generator magnet permanen pada 

perancangan Generator kinetik Self Charging berdasarkan vibrasi poros Generator. 

BAB 5 KESIMPULAN DAN SARAN 

Berisikan tentang kesimpulan dan saran yang merupakan bab penutup  dalam 

penyusunan skripsi 

DAFTAR PUSTAKA 

 LAMPIRAN 
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