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ABSTRAK 

 

Pada saat pengoperasian perangkat elektronik membutuhkan listrik terus-

menerus oleh karena itu diberikan sumber daya tambahan untuk cadangan yang 

akan digunakan apabila sumber utama terputus. Perpindahan sumber listrik dari 

sumber utama ke cadangan tidak boleh menyebabkan peralatan elektronik mati, 

oleh sebab itu diperlukannya Automatic Transfer Switch.Tujuan Penelitian ini 

adalah Rancang bangun sistem automatic transfer switch berbasis Arduino berbasis 

Arduino menggunakan Bluetooth.Metode yang dilakukan terbagi menjadi 4 bagian 

yaitu: 1). Melakukan survei ke desa pandan arang. 2). Perancangan automatic 

transfer switch. 3). Pembuatan Coding untuk arduino. 4). Uji coba automatic 

transfer switch apakah sudah layak pakai atau belum.Alat Automatic Transfer 

Swith dapat bekerja secara baik dan dapat dikendalikan menggunakan Bluetooth, 

Pada saat nilai value dari sensor LDR >475 maka sensor akan bekerja. Pada saat 

perpindahan arus dari PLN ke PLTS terdapat lonjakan arus maksimum sebesar 2,16 

A dengan daya 460,94 watt pada mesin bor, sedangkan pada pompa air arus 

maksimum sebesar 3,36 A dengan daya 702,57 watt. 

 

Kata kunci : Arduino, Automatic Transfer Switch, Bluetooth HC-06, Relay,Sensor 

LDR 
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ABSTRACT 

When the operation of electronic devices requires continuous electricity, 

therefore additional power sources are provided for backup which will be used if 

the main source is disconnected. The transfer of the power source from the main 

source to the backup must not cause electronic equipment to die, therefore an 

Automatic Transfer Switch is needed. The purpose of this study is to design an 

Arduino-based automatic transfer switch system using Bluetooth. The method is 

divided into 4 parts, namely: 1 ). Conduct a survey to the village of Pandan Arang. 

2). Automatic transfer switch design. 3). Making coding for arduino. 4). Test the 

automatic transfer switch whether it is suitable for use or not. The Automatic 

Transfer Switch can work well and can be controlled using Bluetooth. When the 

value of the LDR sensor is > 475, the sensor will work. At the time of current 

transfer from PLN to PLTS there is a maximum current surge of 2.16 A with a 

power of 460.94 watts on the drilling machine, while the maximum current in the 

water pump is 3.36 A with a power of 702.57 watts. 

Keywords : Arduino, Automatic Transfer Switch, Sensor LDR, Relay, 

Bluetooth HC-06 
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BAB 1 PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang 

Listrik merupakan kebutuhan untuk pengoperasian peralatan elektronik. Jika 

ada gangguan atau hambatan lain yang menghalangi PLN untuk terus menjamin 

ketersediaan energi listrik, maka pemasok energi listrik yang PLN sebagai sumber 

energi listrik utama tidak akan selalu memasoknya secara terus menerus. (Wijaya 

& Sitohang, 2019) 

Perangkat elektronik membutuhkan catu daya terus menerus selama operasi, 

sehingga jika catu daya utama terputus, ada sumber daya cadangan tambahan yang 

dapat digunakan. Pemindahan daya dari sumber daya utama ke sumber daya 

cadangan tidak boleh menyebabkan matinya peralatan elektronik, sehingga 

diperlukan sakelar pemindah otomatis. (Susanto, 2013) 

Automatic Transfer Switch adalah peralatan yang dapat untuk memutus dan 

menghubungkan sumber power PLTS ke beban secara otomatis pada saat PLN 

terputus. Jika PLN menyala kembali maka alat ini akan memindahkan sumber daya 

dari power inverter ke PLN. Membuat rancang bangun Automatic Transfer Switch 

(ATS) menggunakan arduino sebagai sistem pengendalian sumber listrik yang 

digunakan untuk pompa air tanah. 

Berdasarkan latar belakang diatas, maka penulis mengambil tema “Rancang 

Bangun Automatic Transfer Sistem (ATS) Berbasis Arduino menggunakan 

Bluetooth” Sebagai judul penelitian yang akan diambil. 

Tujuan penelitian ini adalah membuat alat automatic transfer switch berbasis 

arduino sebagai power supply untuk pompa air tanah. Metode yang dilakukan 

terbagi menjadi 4 bagian yaitu: 1). Melakukan survei ke desa pandan arang. 2). 

Perancangan automatic transfer switch. 3). Pembuatan Coding untuk arduino. 4). 

Uji coba automatic transfer switch apakah sudah layak pakai atau belum. Hasil yang 

diharapkan, alat ini dapat memudahkan warga untuk mengoperasikan pompa air 

tanah. 
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1.2 Tujuan Penelitian 

Tujuan Penelitian ini adalah Rancang bangun sistem automatic transfer switch 

berbasis Arduino sebagai pengatur sumber power menggunakan bluetooth. 

1.3 Batasan Masalah 

1. Hanya membahas masalah cara kerja dari automatic transfer switch 

yang menggunakan arduino. 

2. Tidak membahas mengenai solar panel, solar charge controller, 

inverter dan baterai. 

1.4 Sistematika Penulisan 

BAB 1 PENDAHULUAN 

Pada bab ini berisi uraian tentang latar belakang masalah yang memicu 

penelitian, tujuan, Batasan masalah serta sistematika penulisan. 

BAB 2 TINJAUAN PUSTAKA 

Pada bab ini berisi teori dasar yang menjelaskan tentang Solar Sel, Solar 

Charger Controller, Baterai, Inverter, Arduino, Arduino IDE, Modul 

Bluetooth, Smartphone, Sensor LDR sebagai tinjauan teori dasar yang dapat 

digunakan untuk sebagai acuan dalam perancangan, dimana terdapat 

komponen-komponen yang digunakan. 

BAB 3 METODE 

Pada bab ini menjelaskan tentang metode yang akan digunakan, alat dan 

bahan yang digunakan serta flowchart, diagram yang menjelaskan tentang 

tahap- tahap yang akan dilalui dari awal sampai akhir. 

BAB 4 DATA DAN ANALISA 

Pada bab ini berisi mengenai data-data tegangan dan arus 

 BAB 5 KESIMPULAN 

Berisikan tentang kesimpulan dan saran yang dapat dari pembuatan 

skripsi ini. 
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Arduino Source Code 

const int relayPin = 8; 

const int ldrPin = A0; 

int Relay = 13; 

 

char data = 0;  

void setup() { 

  // put your setup code here, to run once: 

 Serial.begin(9600); 

 pinMode(Relay, OUTPUT);  //pin untuk memutuskan tegangan dan arus pada 

relay 

 pinMode(relayPin,OUTPUT); 

 pinMode(ldrPin,INPUT); 

} 

 

void loop() { 

  // put your main code here, to run repeatedly: 

 

int ldrStatus = analogRead(ldrPin); //baca nilai LDR 

  Serial.print ("nilai: "); 

  Serial.println(ldrStatus); 

  delay(1000); 

 

if (ldrStatus <=475) { 

  digitalWrite(relayPin, HIGH ); 
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  delay (3000); 

} 

 else { 

  digitalWrite(relayPin, LOW ); 

  delay (3000); 

 } 

 if(Serial.available() > 0)   

  { 

    data = Serial.read();Serial.print(data);  //Pembacaan dan ditampilkan data yang 

masuk    

    Serial.print("\n");  

    //Data yang masuk       

    if(data == '1'){ 

    digitalWrite(13, HIGH);    //relay aktif 

    delay (3000);              //diberikan delay 3 detik 

     

    } 

    else if(data == '0')      

    digitalWrite(13, LOW);     //relay aktif 

    delay (3000) ;              //diberikan delay 3 detik 

     

  }                             

} 


