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ABSTRAK 

 

M. Yofa Nurimani 

E-mail : muhammad.yofa@gmail.com 

Sebagai daerah yang lebih maju, kota harus memiliki sistem pengelolaan limbah 

yang sistematis sesuai. Studi ini akan membantu dalam perancangan dan 

implementasi serangkaian perangkat sensor yang dapat mengklasifikasikan limbah 

logam dan non-logam secara otomatis. Penggunaan sistem sensor pemilah sampah 

ini bertujuan untuk memudahkan pemilahan dan pemisahan sampah logam dan 

non logam secara efisien dan praktis bagi masyarakat awam. Kemajuan teknologi 

saat ini telah mempermudah perancangan sistem sensor yang secara otomatis 

memisahkan limbah logam dan non logam dari smart bin menggunakan Arduino 

hingga menggunakan sensor dan mikrokontroler yang mudah ditemukan di toko 

peralatan listrik. Sensor jarak digunakan sebagai sensor yang dapat mendeteksi 

limbah logam dan non logam. Misalnya, jika Anda memasukkan debu ke dalam 

logam atau non-logam, sensor ini akan secara otomatis mendeteksi jenis debu 

yang Anda terima. Data sensor jarak kemudian dikirim ke Arduino Uno. Arduino 

uno merupakan mikrokontroler yang digunakan untuk smart trash, meskipun 

menggunakan Arduino Uno Atmega328. Atmega 328 memiliki kemampuan untuk 

menjalankan dan memproses data yang dikirim oleh sensor untuk mengontrol 

seluruh sistem. Alat ini menggunakan servomotor untuk memandu objek ke 

tempat penampungan, tergantung pada jenis kotoran yang terdeteksi. Semua data 

yang diproses oleh Aduino ditampilkan di LCD. 

 

Kata Kunci : Sensor, Sampah, Otomatis 
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ABSTRACT 

 

M. Yofa Nurimani 

E-mail : muhammad.yofa@gmail.com 

Asmore developed areas, cities should have a suitable systematic waste 

management system. This study will assist in the design and implementation of a 

series of sensor devices that can classify metal and non-metal waste 

automatically. The use of this waste sorting sensor system aims to facilitate the 

sorting and separation of metal and non-metal waste efficiently and practically 

for the general public. Current technological advances have made it easier to 

design sensor systems that automatically separate metal and non-metal waste 

from smart bins using Arduino to use sensors and microcontrollers that are easily 

found in electrical equipment stores. The proximity sensor is used as a sensor that 

can detect metal and non-metal waste. For example, if you put dust into metal or 

non-metal, this sensor will automatically detect the type of dust you receive. The 

proximity sensor data is then sent to the Arduino Uno. Arduino uno is a 

microcontroller used for smart trash, even though it uses Arduino Uno 

Atmega328. Atmega 328 has the ability to run and process data sent by sensors to 

control the entire system. This tool uses a servomotor to guide the object to the 

shelter, depending on the type of dirt detected. All data processed by Aduino is 

displayed on the LCD. Atmega 328 has the ability to run and process data sent by 

sensors to control the entire system. This tool uses a servomotor to guide the 

object to the shelter, depending on the type of dirt detected. All data processed by 

Aduino is displayed on the LCD. Atmega 328 has the ability to run and process 

data sent by sensors to control the entire system. This tool uses a servomotor to 

guide the object to the shelter, depending on the type of dirt detected. All data 

processed by Aduino is displayed on the LCD. 

 

Keywords: Sensor, Garbage, Automatic 
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BAB 1 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang 

Sampah ialah sisa atau barang bekas yang sudah tidak terpakai dan di 

buang oleh pemiliknya. Sampah bisa dibedakan menjadi dua yaitu sampah logam 

dan non logam. Kedua  sampah ada dampak baik dan buruknya. Sampah organik 

ialah sampah dimana terbuat oleh bekas organisme semacam binatang, orang, 

maupun flora dimana menjalani proses penguraian ataupun pembusukan. Limbah 

organik adalah limbah yang tidak merusak dikarenakan bisa terurai dengan 

makhluk hidup lain dengan alamiah yang mana berlangsung cukup singkat. Lain 

halnya dengan limbah Anorganik, limbah ini biasanya bersumber mula bekas 

makanan atau minuman dimana susah buat terurai bagi mikroorganisme, 

misalnya, plastik, kaleng ,besi,  karena itu sampah ini butuh waktu yang  lama 

untuk dapat terurai. (Agus Taufiq, M. Fajar Maulana, 2015) 

Penanganan limbah sampah terutama pada daerah kota-kota besar, masih 

belum terkelola dengan baik dan terstruktur. Sistem  penanganan sisa sampah 

akan banyak membutuhkan berbagai prasarana dan sarana persampahan yang 

meliputi wadah, mengumpulkan sampah, memindahkan sampah, pengangkutan 

sampah, sampah di olah menuju ke pembuangan sampah akhir. persoalan sampah 

selalu berhubungan dengan gaya hidup dan juga kebiasaan penduduk dimasa 

sekarang ini. Maka  dari itu pengendalian sampah bukan cuma menjadi urusan 

negara saja, tetapi pengendaliannya memerlukan bantuan kesadaran dari  semua 

pihak menyeluruh. Intensitas sampah di setiap tahun terus melonjak tajam  seiring 

banyaknya  peningkatan masyrakat maupun kesadaran hidup bersih  dan majunya 

ilmu teknologi dimasa sekarang dimana menumbuhkan kebiasaan hidup yang 

lebih banyak melakukan kegiatan konsutmif. (Jailan Sahil, Mimien Henie Irawati 

Al Muhdar, Fachtur Rohman, Istamar Syamsuri, 2016) 
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Ada dua jenis sampah yang pertama logam dan kedua non-logam. Hingga 

kini limbah tetap dibuang secara bersamaan di dalam satu wadah tanpa dipisahkan 

terlebih dahulu, sehingga sampah tercampur seperti logam yang mengandung 

tembaga dan sampah non-logam, seperti plastik, botol kaca dan kayu. Sampai 

sekarang masyarakat, pada hal pembuangan limbah masih saja salah atau keliru 

dalam penggolongann sampah. Biasanya, masyarakat hanya membuang semua 

jenis sampah di satu wadah saja. Hal inilah seperti biasanya bisa terjadinya 

pengumpulan limbah dikarenkan limbah tersatu dengan logam dan non-logam 

tanpa adanya penggolongan terlebih dahulu. Penumpukan dan pencampuran  

sampah menjadi sebab dari banyaknya dampak buruk seperti pertumbuhan 

penyakit dan ekosistem lingkungan yang rusak. (Liza Fitria, Fazri Amir, Rahmad 

Bahri, 2020) 

1.2 Tujuan Penelitian  

Adapun tujuan  penelitian yang saya lakukan ini adalah sebagai berikut  : 

1. Membuat sebuah alat sensor pemisah sampah logam dan non logam 

menggunakan arduino. 

2. Menguji coba hasil dari perancangan sensor sampah logam dan non logam. 

1.3 Batasan Masalah 

 Agar masalah tak bercabang kemana-mana maka batasan masalah hanya 

berfokus ke judul skripsi yaitu cara kerja sistem sensor pemisah sampah logam 

dan nonlogam dan hasil dari sensor logam dan nonlogam 

1.4 Sistematika Penulisan 

Penelitian ini akan ditulis menjadi beberapa bab bagian untuk 

mempermudah dalam hal penyusunan. Secara sistematika penulisan skripsi ini 

akan ditulis seperti dibawah : 
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BAB 1 PENDAHULUAN : Berisi Tentang Latar Belakang Judul, 

Tujuan Penelitian, Batasan Masalah, Dan 

Sistematika Penulisan. 

BAB 2 TINJAUAN PUSTAKA : Membahas mengenai landasan teori yang 

berisikan dasar pemikiran secara teoristis 

dan secara umum antara lain tentang 

perangkat keras Arduino atmega328, 

sensor proximity, Sensor Infrared E18-

D80NK, motor servo, lcd dan perangkat 

lunak Arduino ide. 

BAB 3 METODE PENELITIAN : Pada bab 5 ini akan dibahas secara rinci 

mengenai metode pengerjaan skripsi. 

BAB 4 DATA DAN ANALISIS: Pada bab 4 ini menguraikan tentang 

hasil uji coba sensor proximity 

induktif, Sensor Proximity Infrared 

E18-D80NK, pengujian sampah 

logam dan non logam. 

BAB 5 KESIMPULAN DAN SARAN : 

 

 

DAFTAR PUSTAKA 

LAMPIRAN 

Pada bab ini akah diberikan kesimpulan 

dan saran dari pembahasan bab 

sebelumnya. 
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