
 
 

SKRIPSI 

RANCANG BANGUN ALAT PAKAN TERNAK OTOMATIS 

MENGGUNAKAN MOTOR SERVO 

DAN SOLAR CELL 

 

 

 

Diajukan sebagai salah satu syarat untuk memperoleh gelar sarjana 

Program Strata-1 Pada Program Studi Teknik Elektro Fakultas Teknik 

Universitas Muhammadiyah Palembang 

 

Disusun oleh : 

MUHAMMAD RIDHO HIDAYAT  
132017157 

 

 

HALAMAN JUDUL 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH PALEMBANG 

2021 



ii 
 

 

HALAMAN PERSETUJUAN PEMBIMBING



iii 
 

PERNYATAAN 

 

Dengan ini menyatakan bahwa dalam skripsi ini tidak terdapat karya yang 

pernah diajukan untuk memperoleh gelar kesarjanaan disuatu perguruan tinggi. 

Sepanjang sepengetahuan saya juga tidak terdapat karya atau pendapat yang pernah 

ditulis atau diterbitkan oleh orang lain, kecuali yang di acu dalam naskah dan 

ditentukan dari daftar pustaka.  

 

Palembang, 24 Agustus 2021 

Yang Membuat Pernyataan 

HALAMAN PENGESA 

HAN  

 

Muhammad Ridho Hidayat 

 

  



iv 
 

KATA PENGANTAR 

 Puji dan syukur penulis panjatkan kehadiran Allah SWT, atas rahmat dan 

karunianya jualah penulis dapat menyelesaikan skripsi ini dengan judul 

RANCANG BANGUN ALAT PAKAN TERNAK OTOMATIS 

MENGGUNAKAN MOTOR SERVO DAN SOLAR CELL yang disusun guna 

untuk syarat mendapatkan gelar sarjana pada Program Studi Teknik Elektro 

Fakultas Teknik Universitas Muhammadiyah Palembang. 

 Pada Kesempatan ini penulis secara khusus mengucapkan terima kasih 

yang sebesar – besarnya kepada. 

 Ibu Erliza Yuniarti, ST., M.Eng  selaku Pembimbing I 

 Ibu Sofiah, ST., MT selaku Pembimbing II  

dan tak lupa pula penulis mengucapkan terima kasih kepada, 

1. Bapak Dr. Abid Djazuli, S.E.,M.M, selaku Rektor Universitas 

Muhammadiyah Palembang 

2. Bapak Dr.Ir. Kgs Ahmad Roni,M.T Selaku Dekan Fakultas Teknik 

Universitas Muhammadiyah Palembang 

3. Bapak Taufik Barlian, S.T., M.Eng, Selaku Ketua Program Studi 

Teknik Elektro Fakultas Teknik Universitas Muhammadiyah 

Palembang 

4. Bapak Feby Ardianto, S.T, M.Cs, selaku Sekretaris Program Studi 

Teknik Elektro Fakultas Teknik Universitas Muhammadiyah 

Palembang 

5. Bapak dan Ibu Staf Dosen pada Program Studi Teknik Elektro 

Fakultas Teknik Universitas Muhammadiyah Palembang 

6. Bapak dan Ibu Staf Tata Usaha Fakultas Teknik Universitas 

Muhammadiyah Palembang 

7. Kedua orang tua saya, Effendi dan Yenny Iwatawari serta kakak 

dan ayuk yang selalu memberikan semangat, dukungan, dan juga 

mendoakan sampai saya dapat menyelesaikan pendidikan saya. 



v 
 

8. Teman-teman terkhusus teman kelas D teknik elektro dan juga 

teman-teman teknik elektro angkatan 2017 terima kasih atas 

bantuan dan doanya kepada saya dalam menyelesaikan skripsi ini. 

Yang telah banyak membantu penulis baik secara moril maupun material dalam 

menyelesaikan skripsi ini, semoga amal baik yang diberikan kepada penulis 

mendapatkan imbalan yang sesuai dari Allah SWT. Penulis menyadari penulisan 

skripsi ini jauh dari sempurna, oleh karena itu kritik dan saran dari pembaca akan 

penulis terima sangat senang hati. Semoga skripsi ini  dapat  bermanfaat khususnya 

bagi penulis sendiri dan umumnya bagi rekan-rekan pembaca di Program Studi 

Teknik Elektro Fakultas Teknik Universitas Muhammadiyah Palembang. 

 

Palembang, 24 Agustus 2021  

Penulis, 

 

 

 

 

Muhammad Ridho Hidayat 

 

 

  



vi 
 

ABSTRAK 

Kemajuan teknologi di bidang elektronika yang berkembang pesat berdampak pada 
pembuatan perangkat-perangkat canggih. Pemanfaatan kemajuan teknologi dalam 

budidaya ikan sangat bermanfaat untuk meningkatkan produk dan dapat 
mempermudah pembudidayaannya.Oleh karena itu agar kegiatan ini dapat efisien 

maka diperlukan suatu sistem kendali otomatis yaitu suatu alat peraga otomatis 
untuk sistem kerja pengendalian pakan ikan. Sistem pemberian pakan ikan otomatis 
ini menggunakan energi matahari dengan menggunakan panel surya sebagai 

sumber energi listriknya. Metode penelitian-nya menggunakan beberapa tahapan 
yaitu : studi literature, pengambilan data, perhitungan dan analisis. Dari hasil 

pengukuran dan perhitungan data yang dilakukan yang dapat sesuai dengan beban 
variasi pakan yang digunakan. Perbedaan baling-baling yang digunakan 
mempengaruhi lama kerja motor dengan perbedaan waktu 3-4 detik setiap beda 

jumlah pakan yang digunakan, tapi tidak mempengaruhi perubahan terhadap 
tegangan dan arus, karena tegangan dan arus yang keluar pada saat motor bekerja 

dapat dikatakan stabil nilai-nya. 

Kata kunci — Motor servo, Pakan ternak, Otomatis, sel surya
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BAB 1 

PENDAHULUAN 

 

 

 

1.1. Latar Belakang

budidaya ikan membutuhkan perawatan yang baik dan benar, termasuk 

memperhatikan bagaimana ikan diberi makan. Memelihara dan memberi makan 

ikan sangat penting. Biasanya Pemberian pakan ikan selalu dilakukan secara 

manual menggunakan cara menaburkan ke  kolam, hal ini membutuhkan waktu dan 

tenaga, terlebih lagi kegiatan ini harus dilakukan secara rutin pada pagi, siang, sore, 

dan lain-lain gelap. Aktivitas sehari-hari yang padat dapat membuat proses 

pemberian pakan tidak terencana atau bahkan terlambat untuk memberi makan 

ternak. 

Energi baru dan terbarukan memiliki peranan yang sangat penting. Karena 

Penggunaan bahan bakar jangka panjang untuk pembangkit listrik dapat 

menghabiskan sumber daya minyak, gas, batu bara yang langka serta mencemari 

lingkungan. Selain itu, Indonesia merupakan daerah tropis, sehingga sangat banyak 

potensi tenaga surya, sehingga Anda dapat menggunakan tenaga surya untuk 

memenuhi kebutuhan listrik. 

Seiring berjalannya waktu dan dengan kemajuan teknologi, banyak 

komponen elektronika yang dapat digunakan untuk membuat alat yang bekerja 

secara otomatis menunjang aktivitas sehari-hari. Salah satunya adalah pemberi 

pakan ikan otomatis yang nyaman bagi pembudidaya. Dari permasalahan tersebut, 

tempat pakan ikan menggunakan motor servo dengan sel surya menggunakan 

energi matahari. Alat ini dirancang untuk memberi makan ikan pada waktu yang 

telah ditentukan dengan menggunakan timer sebagai pengatur waktu. Motor servo 

akan berputar untuk mengisi dan memberi daya pada kotak listrik dan berhenti 

sesuai dengan perintah pengatur waktu. 
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Berdasarkan penjelasan di atas penulis membuat proposal skripsi berjudul 

“Rancang Bangun Alat Pakan Ternak Otomatis Menggunakan Motor Servo dan 

Solar cell” untuk mempermudah pemberian pakan dalam pembudidayaan ternak 

ikan.

1.2.  Tujuan Penelitian  

Adapun tujuan dari penelitian ini adalah :  

1. Merancang alat pemberi pakan ternak secara otomatis guna memudahkan 

pekerjaan sehari-hari dan lebih efisien waktu dalam pemberian pakan 

ternak dengan motor servo dan solar cell. 

2. Menghitung efisien variasi pada inverter yang diberi beban pada 

peralatan pakan ternak 

3. Merancang sistem alat pakan ternak dengan menggunakan motor servo 

dan solar cell. 

1.3.  Batasan Penelitian 

Adapun batasan masalah pada penelitian ini adalah bagaimana cara 

merancang alat pemberi pakan ternak secara otomatis dengan pembebanan dari 

peralatan yang digunakan. 

1.4.  Sistematika Penulisan 

Sistematika penulisan pada laporan ini agar dapat memudahkan 

penyusunannya maka sistematikanya dibuat sebagai berikut :  

BAB 1 PENDAHULUAN 

Bab ini membahas tentang latar belakang, rumusan masalah, tujuan 

penulisan, batasan masalah, manfaat dan serta menjelaskan sistematika penulisan. 

BAB 2 TINJAUAN PUSTAKA  

Bab ini menjelaskan tentang landasan teori yang digunakan sebagai bahan 

acuan dalam penjelasan, analisa data perencanaan tugas akhir, dimana terdapat 
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komponen-komponen yang digunakan dalam perancangan alat pakan ternak secara 

otomatis. 

BAB 3 METODE PENELITIAN 

Bab ini menjelaskan tentang flowchart penelitian, waktu dan lokasi penulisan, 

alat dan bahan dalam membuat alat.  

BAB 4 HASIL DAN PEMBAHASAN 

Bab ini akan membahas tentang data pengukuran, data percobaan, dan 

analisis data 

BAB 5 KESIMPULAN 

Kesimpulan dan Saran 

DAFTAR PUSTAKA 
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