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  viABSTRAK 

Interpolasiiniuntukmencarinilaidiantarabeberapatitik data padajarak 
2,33 meter pada beban 75 watt. Penelitian ini menggunakan Model 
matematisdidapatdarihasilperhitunganadalahV= 3,5129 – 0,3668 
XdanPersentasekesalahanantarahasilpengukurandanperhitungan yang 
terbesaradalahpada Xi = 5 yaitu33,33 % dan yang terkeciladalahpada Xi = 2 
yaitu 1,77 %.pengukurandanperhitungan yang terbesarPersentase kesalahan 
rata-rata adalah 15,24 %, 
artinyaantarahasilpengukurandanperhitunganterlalubesardeviasinya. 
Kata kunci :InterpolasiPengukuran dan perhitungan, beban 
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      1 BAB 1 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latarbelakang 

Listrik merupakan salah satu bentuk energi yang mempengaruhi hidup 

dan kehidupan manusia saat ini. Semakin berkembangnya ilmu pengetahuan 

menghasilkan penemuan-penemuan baru yang pada dasarnya membutuhkan 

listrik sebagai sumber energi. Dengan kata lain, semakin bertambah pula 

kebutuhan akan adanya listrik dalam kehidupan. 

Suatu sistem tenaga listrik terdiri dari banyak 

generator,transformator,elemen aktif dan pasif serta peralatan lainnya yang 

terinterkoneksi dalam jaringan transmisi antara beberapa buah atau bahkan 

beratus-ratus buah bus. (Syafii, 2015) 

Metode interpolasi ada pada metode numerik, dimana pada metode 

interpolasi mempelajari pencarian titik interval dari dua titik yang terletak dalam 

suatu garis lurus. Seperti kita ketahui bahwa titik merupakan sebuah komponen 

dasar dari penyusunan garis, dimana dari kumpulan titik-titik tersebut akan 

membentuk berbagai macam garis baik garis  lurus maupun garis lengkung. Dari 

kumpulan titik-titik dan titik yang membentuk garis lurus maupun lengkung dapat 

berubah bentuk menjadi wujud gambar yang lebih komplek. Saat ini banyak 

terdapat metode untuk mendeteksi garis yang ada pada gambar diantaranya 

adalah metode Gausian filter, dimana pada metode itu menghasilakan deteksi 

dengan kualitass bagus, tetapi metode tersebut banyak memakan waaktu unruk 

mengakulasi suatu gambar. (Setyono & Novianto, 2013) 

Interpolasiadalahsuatucarauntukmencarinilai di antarabeberapatitik data 

yang telahdiketahui. Di dunianyata, 



      2 interpolasidapatdigunakanuntukmemperkirakansuatufungsi, yang 

manafungsitersebuttidakterdefinisidengan
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suatu formula, tetapididefinisikanhanyadengan data-data atautabel, 

misalnyatabeldarihasilpercobaan. 

Interpolasidapatjugadiaplikasikanuntukpengolahancitradigital ,membuatkontur-

kontur , danbergunadalam proses recovery . (Hartomo, 2006) 

Ada berbagaimacaminterpolasiberdasarkanfungsinya, di 

antaranyaadalahinterpolasi linier, interpolasikuadrat, 

daninterpolasipolinomial.Adapunberbagaimetodedalaminterpolasiantaralainmeto

de Lagrange danmetode Newton. 

Keduametodetersebutmenggunakanfungsipolinomialuntukmenginterpolasi f (x) 

padatitik-titik yang diberikan. Di siniakandiberikanalternatif lain 

dalaminterpolasi, yaitudenganmenggunakanfungsirasional yang 

kemudiandisebutdenganinterpolasirasional. 

Interpolasirasionalseringkalimemberikanpendekatan yang 

lebihbaikdaripadainterpolasipolinomial, khususnyajikatitik-titik yang 

diberikanbanyak, tetapisulituntukmengontrolkeberadaankutub.Salah satumetode 

yang pertama kali yang 

digunakandalaminterpolasirasionaladalahdenganmenggunakanalgoritma 

Neville.Namun, metodeinimemilikibeberapakelemahan, 

diantaranyaadalahtentangkeberadaankutub
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yangsulituntukdikontrol. Untukmengatasimasalahtersebutakandigunakan formula 

Barycentric, yang mana formula inidapatmenghasilkanfungsirasionaltanpakutub. 

Formula Barycentricditemukanpadatahun 1945 olehW.Taylor. 

Formula Barycentricadalah formula yang merupakanmodifikasidari 

formula Lagrange yang praktisdanstabil. Formula Barycentricinimemilikibobot 

(w ) tertentu, yang akanmenghasilkanfungsirasional yang memenuhi : i i r( , x ) = 

y ∀i = 0,1...n dengan r(x) adalahfungsirasionaltanpakutub, i x dan i y berturut-

turutadalahtitik-titikinterpolasidannilai-nilaiinterpolasi. 

Permasalahanakanmunculkarenafungsirasional yang 

dihasilkantidakselalubebasdarikutub. 

Alasanmenghindarikutubadalahsebagaiberikut. 

1. Jikafungsirasional yang 

digunakanuntukmenginterpolasimengandungkutubmakapadatitik-titik x 

sebagaikutub, fungsitersebutmenjaditidakterdefinisinilainya.  

2. Jikafungsirasional yang 

digunakanuntukmenginterpolasimengandungkutubmakapadadaerahpersekitar

ankutub, nilainyaakanberubahdengancepat, bahkanmendekatitakhingga. 

 

1.2 TujuanPenelitian 

Tujuan dari penelitian  ini adalah sebagai berikut : 

1. Untuk mengetahui hasilpengukurankecenderunganaruspadasetiapjarak 2,33 

meter menurunsecaratidakteratur. 

2. Untukmengetahui model matematistegangan. 

3. Untukmengetahuiberapa rata-rata 

persentasekesalahanpengukurandanperhitunganpadabeban 75 watt. 
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1.3 BatasanMasalah 

Dikarenakanluasnyakesalahanantarahasilpengukurandanperhitunganterlalubes

ardeviasinya di sepanjang 14 meter. 

1.4 SistematikaPenulisan 

Sistematika penulisan dalam penelitian ini terdiri atas : 

 BAB I. Pendahuluan Berisikan Tentang Latar Belakang Masalah, Tujuan 

Penelitian, Batasan Masalah, Sistematika Penulisan.  

BAB II. Tinjauan Pustaka Menjelaskandasarteori yang 

berisikajianliteraturmengenaimateridasardanterkaitdengateori-

teoriinterpolasi. 

BAB III. Metode Penelitian Menjelaskan metode penelitian yang digunakan 

berisi diagram fishbone waktu penelitian,alat dan bahan yang digunakan 

dalam penelitian, dan prosedur penelitian. 

 

 BAB IV. Hasil Dan Analisa Menjelaskan mengenai hasil yang telah 

didapatkan selama penelitian berlangsung, serta dapat menganalisa hasil yang 

telah didapatkan.  

 

BAB V. Kesimpulan Dan Saran Menjelaskan mengenai kesimpulan 

penelitian ini dari awal sampai akhir serta, memberikan saran agar bisa 

memberikan hal yang lebih baik lagi dari penelitian ini. 

  
.  
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