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ABSTRAK

Mobil Listrik adalah alat transportasi yang tidak banyak menggunakan
sumber energy dari fosil dan minyak bumi. Pembuatan mobil listrik tersebut
digerakkan dengan motor DC dan menggunakan sel surya sebagai penganti sumber
daya energi fosil, yang mana sel surya tersebut merupakan suatu sumber energi
listrik yang memanfaatkan cahaya matahari sebagai sumber energi, energi listrik
yang dihasilkan disimpan dalam baterai, dari tujuan penelitian ini adalah untuk
mengetahui putaran motor DC pada saat dibebani dan tidak dibebani sebagai
penggerak utama mobil listrik dengan solar cel. Metode penelitian yang digunakan
dalam penelitian ini terdiri dari beberapa tahapan: 1). Proses perancangan mobil
listrik, 2). Proses Pembuatan Kerangka Mobil listrik, 3). proses pemasangan
instalasi mobil listrik, 4). Pemasangan Motor DC 250 Watt pada mobil listrik.
Dalam Penelitian srikpsi ini setelah bahan menjadi mobil listrik didapatlah data
Pada saat posisi mobil listrik tidak dibebani arusnya 11,5 ampere dan rpm 1500,
Pada saat mobil listrik dibebani dengan berat badan 45 kg arusnya 10,62 ampere
dan rpm 524,3 maka putarannya cepat karena beban ringan.dan Pada saat posisi
mobil listrik dibebani dengan berat badan 60 kg arusnya 10,58 ampere dan

putaranya 290,5 maka putaran mulai pelan karena bebannya cukup berat.

Kata kunci : Mobil Listrik, Motor DC dan solar cell.
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ABSTRACT

Electric car is a means of transportation that does not use much energy
sources from fossil and petroleum. The manufacture of the electric car is driven by
a DC motor and uses solar cells as a substitute for fossil energy resources, where
the solar cell is a source of electrical energy that utilizes sunlight as an energy
source, the resulting electrical energy is stored in batteries, the purpose of this
research is to find out the rotation of the DC motor when it is loaded and not
burdened as the main driving force of an electric car with solar cel. The research
method used in this study consists of several stages: 1). The process of designing
an electric car, 2). The process of making an electric car framework, 3). the process
of installing an electric car, 4). Installation of a 250 Watt DC Motor in an electric
car. In this research, data is obtained after the material becomes an electric
car.When the position of the electric car is not burdened, the current is 11.5 amperes
and 1500 rpm, when the electric car is burdened with a body weight of 45 kg the
current is 10.62 amperes and 524.3 rpm, then the rotation is fast. because the load
is light. And when the position of the electric car is loaded with a body weight of
60 kg, the current is 10.58 amperes and the rotation is 290.5, then the rotation starts

slowly because the load is quite heavy.

Key words: Electric car, DC motor and solar cell.
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BAB 1
PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

Berkembang pesatnya teknologi dibidang otomotif pada saat ini
berdampak pada penggunaan bahan bakar, karena jumlah kendaraan semakin
banyak tentunya penggunaan bahan bakar semakin meningkat. Disamping bahan
bakar yang semakin berkurang, dampak terhadap lingkungan dari hasil pembakaran
justru semakin berbahaya. Untuk mengatasi permasalahan tersebut maka
dikembangkan sistem pembakaran dengan energi alternatif seperti listrik. Salah
satunya pembuatan mobil listrik yang menggunakan energi listrik sebagai sumber
tenaganya, dan ramah lingkungan karena tidak memiliki emisi gas buang. Sumber
energi alternatif ialah pemanfaatan energi matahari menggunakan panel surya
yang dapat mengubah energi matahari menjadi energi listrik, teknologi ini disebut

solar cell (Hafelzan, 2019).

Mobil Listrik adalah alat transportasi yang tidak banyak menggunakan
sumber energy dari fosil dan minyak bumi. Pembuatan mobil listrik tersebut
digerakkan dengan motor dc dan menggunakan sel surya sebagai penganti sumber
daya energi fosil, yang mana sel surya tersebut merupakan suatu sumber energi
listrik yang memanfaatkan cahaya matahari sebagai sumber energi, energi listrik
yang dihasilkan disimpan dalam baterai. Penggunaan mobil listrik ini dirasa efektif
selain menghemat energi fosil serta tidak menimbulkan polusi udara, dan kontruksi
mesin yang sederhana. sedangkan pada penggunaan mobil listrik tersebut tentunya
membutuhkan sebuah rangka yang berfungsi sebagai penopang semua beban yang
ada pada kendaraan.Pada sebuah kontruksi rangka itu sendiri harus memiliki
kekuatan, keringanan dan mempunyai nilai kelenturan , Motor dc dan kapasitas
motor dc yang digunakan untuk menggerakkan mobil listrik (Rahmat, 2019).
Pemilihan motor dc yang cocok digunakan pada mobil listrik adalah motor dc,

karena motorr dc memiliki karakteristik dengan nilai torsi



sebesar kuadrat arus, Dengan karakteristik tersebut, motor dc memiliki torsi

starting yang baik untuk menggerakkan beban mobil listrik.

Dari permasalahan yang ada, maka penulis mencoba merancang dan membuat
sebuah alat “RANCANG BANGUN PENGGUNAAN MOTOR DC SEBAGAI
PENGGERAK UTAMA MOBIL LISTRIK TENAGA SURYA”

1.2 Tujuan Penelitian
Adapun dari tujuan penelitian ini adalah Untuk mengetahui putaran motor
DC pada saat dibebani dan tidak dibebani sebagai penggerak utama mobil listrik

dengan solar cell.

1.3 Batasan Masalah

Pembahasan skripsi ini dibatasi pada masalah sebagai berikut:

1. Menghitung putaran motor dc pada saat diberi beban dan tidak diberi
beban sebagai penggerak utama pada mobil listrik dengan solar cell.

2. Menghitung putaran motor dc berdasarkan masing- masing beban

1.4 Sistematika Penulisan

1 PENDAHULUAN

Pada pendahuluan ini berisi antara lain latar belakang permasalahan, tujuan

pembahasan, batasan masalah serta sistematika penulisan.
II TINJAUAN PUSTAKA

Tinjauan pustaka ini akan dijelaskan tentang teori dasar yang mendukung
penelitian ini diantaranya teori dan fungsi dasar dari komponen-komponen yang

digunakan sebagai penelitian ini.
III METODELOGI PENELITIAN

Metodelogi penelitian ini akan dibahas tentang perancangan mobil listrik
sederhana menggunakan motor dc sebagai penggerak utama mobil listrik tenaga
surya, serta diagram yang menjelaskan tahap — tahap melakukan penelitian dari

awal sampai dengan selesai.



IV DATA DAN ANALISA

Proses ini tahap hasil data pengujian serta pembahasan hasil data

pengujian.
V KESIMPULAN DAN SARAN

Proses ini adalah proses tahap akhir laporan.
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