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ABSTRAK

Adanya perkembangan teknologi yang mengalami kemajuan yang sangat
pesat mempermudahkan kita untuk memecahkan masalah dalam dunia industri,
penulis membuat alat belt conveyor bertujuan agar dapat menguras tenaga, apalagi
dengan adanya mikrokontroler yang digunakan seperti arduino mega yang sangat
berfungsi untuk mengendalikan komponen elektronik dengan satu kali program
menggunakan perangkat lunak arduino yang telah ditentukan yaitu program
arduino Integrated Devolepment Environment (IDE), program arduino IDE
berpengaruh terhadap komponen elektronik pada alat belt conveyor yang akan
dioperasikan. Ketika saat belt conveyor beroperasi terhadap beban mulai dari 250
gram hingga 1000 gram maka arus keluaran terhadap alat semakin besar mulai
dari 0,58 Ampere hingga 0,66 Ampere dan sangat berpengaruh terhadap waktu
tempuh serta kecepatan putaran motor ketika beroperasi, dengan adanya belt
conveyor pekerjaan dapat dipermudah hanya dengan memonitor dari jauh tanpa
harus berbolak balik untuk memindahkan objek barang mulai dari beban yang

ringan sampai beban yang berat dari satu tempat ke tempat lain.

Kata kunci : Belt Conveyor, Mikrokontroler, Arduino IDE
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ABSTRACT

The existence of technological developments that have progressed very
rapidly to solve problems in the world industry, the authors made a belt conveyor
tool that aims to drain energy, especially with the microcontroller used such as
Arduino Mega which is very useful for controlling electronic components with a
one-time program using software Arduino that has been determined is the
Arduino Integrated Development Environment (IDE) program, the Arduino IDE
program affects the electronic components on the conveyor belt that will be
operated. When the conveyor belt operates with loads ranging from 250 grams to
1000 grams, the output current to the tool is getting bigger starting from 0.58
Ampere to 0.66 Ampere and it greatly affects the travel time and speed of the
motor when it operates, with the conveyor belt the work can be made easier only
by monitoring from afar without having to go back and forth to move objects

ranging from light loads to heavy loads from one place to another.

Keywords: Belt Conveyor, Microcontroller, Arduino IDE
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BAB 1
PENDAHULUAN

1.1 Latar belakang

Perkembangan teknologi mengalami kemajuan yang sangat pesat terutama
pada dunia industri. Dengan adanya kemajuan terjadi kemudahan dalam
memecahkan masalah. Dengan tercapainy mikrokontroler yang bisa digunakan
untuk membantu alat lain yang memiliki sistem pengendali tertentu agar
dimanfaatkan sesuai dengan fungsi yang dapat digunakan (Rahayuningtyas,
2009).

Pada industri rumah tangga contohnya seperti industri kerupuk proses
penjemuran bahan kerupuk masih dilakukan secara manual menggunakan tenaga
manusia untuk memindahkan objek atau barang dari satu tempat ketempat lain.
Oleh karena itu, dengan adanya perkembangan teknologi, penulis merancang Belt
Conveyor menggunakan sensor Proximity berbasis arduino uno diharapkan
mampu membantu proses pemindahan objek dari satu tempat ketempat lain.

Belt conveyor merupakan peralatan pemindah di suatu industri yang
berfungsi untuk memindahkan objek dari satu tempat ketempat yang lain dan
memiliki jarak tempuh yang cukup jauh, dimana pemilihan belt conveyor
dipengaruhi oleh jenis material yang akan diangkut dengan kapasitas yang
dibutuhkan dalam waktu tertentu dan panjang pemindahan yang ditentukan
(Mulyono, Hendaryati, & Aziz, 2017).

Sensor merupakan suatu alat pendeteksi, yang digunakan sebagai pengubah
sebuah variasi mekanik, panas, sinar, dan kimia menjadi tegangan arus listrik.
Dalam lingkungan system pengendalian, sensor memberikan sinyal yang
menyerupai indra manusia sebagai pendeteksinya yang kemudian diolah oleh
kontroler sebagai otaknya.

Di bidang dunia industri peran sensor proximity terbilang penting dan bisa
diaplikasikan pada alat belt conveyor untuk menentukan laju dan menonaktifkan

alat belt conveyor pada saat benda tepat berada didepan sensor.



Dengan adanya rujukan masalah yang telah diuraikan, maka penulis
melakukan perancangan belt conveyor menggunakan sensor proximity berbasis
arduino, diharapkan mampu mempermudah pekerjaan operator pada industri
tersebut.

Berdasarkan uraian yang telah diberikan, maka penulis membuat judul :
Prototype Belt Conveyor Menggunakan Sensor Proximity Berbasis Arduino

Yang Digunakan Pada Industri Kerupuk Khas Palembang.

1.2 Tujuan Penelitian
1. Untuk membantu pekerjaan dalam memilah berat objek diatas berat yang
ditentukan dan dibawah berat yang telah ditentukan.
2. Untuk mempermudah dalam memindahkan objek dari satu tempat ke

tempat yang lain.

1.3 Batasan Masalah

Batasan masalah pada penelitian yang telah dilakukan yaitu membahas belt
conveyor menggunakan sensor proximity berbasis arduino pada objek penelitian
berdasaran berat dan fisik bahan atau barang yang ditentukan.

1.4 Sistematika Penulisan

Sistematika penulisan skripsi ini terdiri dari lima bab yang masing masing
melihatkan titik penjelasan yang berbeda, namun saling melengkapi antar setiap
bab.
BAB 1 PENDAHULUAN

Pada bab pertama ini mencakup isi skripsi secara keseluruhan namun dalam
kesatuan yang ringkas dan menjadi pedoman dari keseluruhan bab skripsi yang
telah dibuat.
BAB 2 TINJAUAN PUSTAKA

Pada bab ini yang menjelaskan teori — teori dasar sebagai acuan pembahasan
isi skripsi serta teori pendukung berdasarkan referensi dari beberapa penelitian
yang telah dibuat.



BAB 3 METODE PENELITIAN

Pada bab ini membahas tentang perencanaan yang meliputi diagram
fishbone, alat dan bahan, serta proses perancangan.
BAB 4 HASIL PEMBAHASAN

Pada bab ini menampilkan hasil data dan grafik dari perhitungan terhadap
alat yang telah dibuat.
BAB 5 KESIMPULAN DAN SARAN

Pada bab ini berisi penutup yang dirangkup dalam bentuk kesimpulan dan

saran.
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